ПРОЕКТУВАННЯ КОМП’ЮТЕРНИХ ЗАСОБІВ ОБРОБКИ СИГНАЛІВ ТА ЗОБРАЖЕНЬ

5курс 2005-2006 н.р.

Екзаменаційні питання

	Реалізація алгоритмів ЦОС
	1.Типи алгоритмів, що використовуються при цифровій обробці сигналів.
2. Перспективи шляхів реалізації ЦОС на різній елементній базі

3. Базова структура системи обробки сигналів та зображень, її характеристики.

4. Основні типи похибок в системах обробки сигналів.

	Реалізація задач ЦОС на ПОС
	1. Операційний базис ЦОС

2. Узагальнена архітектура ПОС

3. Критерії вибору ПОС

4. Апаратна реалізація і час виконання алгоритму обробки сигналів (на прикладі виконання алгоритму ШПФ)

5. Вимоги до ПОС при реалізації алгоритмів ЦОС (на прикладі виконання алгоритму ШПФ в режимі реального часу)

	Розробка процесора обробки сигналів
	1. Технічні вимоги до процесора обробки сигналів

2. Основні групи вузлів і сигналів ПОС; вимоги до них

3. Системний інтерфейс (інтерфейс з зовнішньою памяттю)

4. Розробка функціональної схеми процесора

	Діагностика  і контроль процесорів і систем обробки сигналів та зображень
	1. Особливості засобів діагностики та контролю процесорів та систем обробки сигналів та зображень.

2. Ієрархічність засобів діагностики та контролю процесорів та систем обробки сигналів та зображень.

3. Склад та структура зовнішньої контрольно-діагностичної апаратури процесорів та систем обробки сигналів та зображень.

4. Процес формування АЧХ цифрового фільтра (процесора/системи обробки).

5. Особливості формування вхідних масивів для знімання АЧХ цифрового фільтра (процесора/системи обробки).

6. Геометричне тлумачення формування АЧХ.

	Реалізація алгоритмів обробки сигналів на ПЛІС
	1. Використання ПЛІС  для високопродуктивної цифрової обробки сигналів та зображень.

2. Однокристальна реалізація ШПФ на ПЛІС.

3. Оцінка продуктивності вузла виконання операцій ШПФ на ПЛІС.

4. Загальна структурна схема реалізації реалізації обробки сигналів на ПЛІС.

5. Структура потокового (ковзаючого) процесора ШПФ.

6. Методика вибору оптимального складу НВІС

	Використання віконної обробки при гармонійному аналізі сигналів методом ДПФ 
	1. Загальні поняття про гармонійну обробку

2. Гармонійний аналіз кінцевих масивів даних і ДПФ

3. Просочування гармонійних складових

4. Вікна та їх основні параметри

    - еквівалентна шумова полоса

    - підсилення і втрати перетворення

    - кореляція ділянок, що перекриваються

    - паразитна амплітудна модуляція спектру

    - максимальні втрати перетворення

    - мінімальна допустима смуга частот

	Використання  нейрокомп’ютерів для обробки  сигналів та зображень
	1. Визначення нейрокомп’ютера

2. Основні компоненти нейрокомп’ютера

3. Базова структура нейрокомп’ютера на основі ПОС

4. Порівняльні характеристики нейрокомп’ютерів на базі ПОС

5. Реалізація ШПФ на нейрокомп’ютері

	Проектування систем і процесорів обробки радіолокаційної інформації
	1.Ієрархічність засобів обробки радіолокаційної інформації.

2.Особливості обробки радіолокаційної інформації. 
3. Вибір параметрів радіолокаційної станції, які впливають на характеристики засобів обробки.

4. Архітектура уніфікованої системи обробки, відображення, керування і діагностики радіолокаційних комплексів нового покоління..

5. Мультипроцессорна мережа на базі TMS320C4x

6. Пристрій формування і обробки сигналів. /ПФОС/

	Застосування хвильових перетворень для стиску зображень
	1. Вимоги до перетворень, що використовуються для кодування зображень.

2. Характеристика відеокодеків ADV601:

    - принцип роботи відеокодека ADV601;

    - опис функціональної схеми відеокодека ADV601.

3. Відеокомпресор на базі відеокодека ADV601:

    - блок схеми компресії і декомпресії сигналу на базі відеокодека ADV601.

	Застосування ПОС для обробки мовних сигналів
	1. Загальні поняття про властивості мовних сигналів

2. Лінійне предиктивне кодування мовних сигналів (LPC)

3. Системи розпізнавання мовних сигналів на основі LPC
· фаза підготовки;

· фаза пізнвння.

· 4. Кодек – фільтри SICOFI

	Цифрова обробка сигналів в вимірювальній техніці
	1. Функції цифрової частини вимірювального приладу

2. Вибір процесора керування для вимірювальних приладів

3. Периферійні пристрої процесорів на платформі TMS320C6*** для вимірювальних приладів

4. Концепція побудови  IDAC 5210

5. Побудова 2-х процесорного вимірювальногокомплексу для обробки вимірювальних даних

	Cистеми на кристалі
	1.Загальні уявлення та тенденції розвитку систем на кристалі.

2.Характеристики CsoS E5 (Triscend Corp)
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