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Національний університет “Львівська політехніка”
Кафедра ЕОМ

Лабораторна робота №4
З курсу : Теорія і проектування комп’ютерних систем і мереж

Тема :Проектування керуючого автомата засобами Active-VHDL
[image: image1.png]META POBOTH: HaBuuTiCh NPOCKTYBATH KEPYIOUi aBTOMATH B
Active-VHDL, kopuctyiouncs 8oy 10Bariy sacodom State Editor.

3ATAJIBHI BITIOMOCTI

V saransHoMy BHNAIKY Oyab-skuii npuctpiii EOM Moxna nojaru y
BHIISATE 1BOX NHCTPOTB — OTMCPAILIiiHOr0 aBTOMATA | KEPYIOUOro ABTOMATA.
Kepyiounii a5TOMAT NPH3HAUCHHI! /LT3 BHPOGCHHS O CTIOBHOCT KepyiouiX
(yHKIORQTBHIX CHTHATB.

Ha aGCTpakTHOMY PiBHI KepyrouHii aBTOMAT 3a1a€Thes CYKYNHICTIO
(XS, ¥ 8 A ae X={x}, i ¢ [m — MHOKUHA BXHUX CHPHATiB ABTOMATA
(xigmuii angasit); S={s}. j ¢ Ln — vuouna cranis asromara (andasit
cranis), Y={y,}, k ¢ /.d - MHOAUHA BHXUIHUX CHTHAiB (BHXiAHI a1()asiT)
asToMaTa; & — hyHKIA MePeXOy aBTOMATA; A — yHKIis BHXO/Y ABTOMATA.
DyHKIlis TIEPeXo/y TMoKasye, IO aBTOMAT, AKHil nepebysac y CTaHi s, npn
TO/IaHHi BXiIHOrO CHTHATY X, IEPEXOUTh B ICAKHI CTAH s , TOOTO S = 8(s, x).
yHKuis BUXOJB A NOKa3ye, MO ABTOMAT, AKHil nepelyBac y cTaui s, npi
TOsBi BXIHOTO CHIHATY X, BUJIAC BHXi/HUII CHTHAT Y, T06TO y,= Afs, x). B
JIAHOMY BHIIQJIKY OIHC a0CTPAKTHOro Kepyi4oro aBTOMAara 3BOJHTHCSH JIO
Bi3HAUCHHS A1ABITIB BXONiB, CTaHiB i BHXOAIB, yHKIii nepexonis i dyHKiiii
BUXONIiB. AN(aBiTH aBTOMATIB, AK | 3BHUANHI MHOKHHH, 33]aK0ThCsH
nepepaxyBanmsM cievenTis. DyHKIIT Mepexois MOxKyTh GyTH 3anani
TABIMUHIM, TPAIUHIM UM AHATITHYHIM CTIOCOBOM. 3a71E3KHO Bijt CIOCODIB
opvysanms (yHKILi BIXO/IB BIILIAIOT TPH OCHOBHIX THIH a0CTPAKTHIX
astovatis: Mizi, Mypa, C-asTomar.





[image: image2.png]JU1st mpoeKTyBaHHs Kepylouoro asTomata maker Active-VHDL nanae
PO3pOOHHKY 3pyuHHil KoMnoHeHT State Editor. Jlanuii KOMIOHEHT
BHKOPUCTOBYE Ipadiumiii MCTO/l MOJAHKS KePYIOUOro aBTOMATA y BHIIL




[image: image3.png]rpady (puc.3) 3 noJaNbUIHM aBTOMATHYHHM NEPETBOPEHHAM 3 IpadiuHoro
noganns y VHDL ko, sikuii MOKHA BUKOPHCTOBYBATH Ui CHMYJIALL.
TopiBHAHO 3 IKIIMMH METOXAMH MOAAHHs (YHKIORYBAHHS KEPYIOUOTO
aBToMaTa rpapiunHii CIOCIG ¢ HATIGLTBIL HAOUHIM, 03BOTSIE IETKO BHABHTH

TYIKOBi CTaHH.
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[image: image4.png]TTpuKian: Tpeba CPOSKTYBATH KepyKouHii aBTOMAT JUIs YTIpaBiHHs
poGotoro ceittodopa. icas Haixokerts curnary GO_GREEN npuctpiit
HOBHHCH BHVKHYTH OBTHii Ta UepBOK] BIZICiKH cBiTI00pa | BBIMKHYTH 3e1cHE
CBiT10. THC NOAQTB IO HAXO BkeRHA CHrHaty GO_YELLOW —BiMKiyTH
KOBTE CBITIIO | BAMKHYTH PEIITY i, BI/INOBIIHO, IIPH MOJIATTBIIOMY HaJIXOKCHH]
GO_RED BBiVMKHYTH uepBOHE, BUMKHYBIIH peinrTy. ['pad-cxema aropury
POGOTH KepyiouOro asToMata (prc.3) MicTHTS Tpu BepunitkH (cranm): GREEN,
YELLOW, RED. Tlepexit HOMi CTaHAMI BHKORYCTHCS MCI1 HAJIXOMKCHHS
Biamosinanx curvanis GO_GREEN, GO_YELLOW, GO_RED. Curnam
BBIMKHEHHS [eHEpYIOTHCA KEPYIOUHM aBTOMATOM MPH JIOCHT HEHH UeproBoro
crany (asTomat Mypa). ¥ Tepvinax adctpakthoi Teopii: X=/GO_GREEN,
GO_YELLOW, GO_RED}, Y={LIGHT GREEN, LIGHT YELLOW,
LIGHT RED}, S={GREEN, YELLOW, RED).




[image: image5.png]Jleratsinty in(opyantiio npo MpaKTHUKi Ta TCOPETHIH] OCHOBH POGOTH
3 KOMIIOHEHTOM State Editor MoxHa orpumar 3 niapyasuka Tutfsm.htm.




Висновок : В даній лабораторній роботі я навчився проектувати керуючі автомати  в середовищі Active-VHDL

