                                                                                                   «ЗАТВЕРДЖУЮ»

                                                                                           Завідувач  кафедри РЕПС

                                                                                                                   І.Н.Прудиус                                                                                                                                      

                                                П  И  Т  А  Н  Н  Я

              До першого модульного контролю з дисципліни «Основи    

       компютерного моделювання та проектування РЕА» для груп РТ-2
1.  Переваги комп’ютерного моделювання РЕА перед її макетуванням.

2.  Історія розвитку засобів АП РЕА.

3.  Типові задачі автоматизації проектування РЕА.

4.  Загальні відомрсті про ППП Pspice.
5.  Загальні відомрсті про ППП ORCAD.
6.  Загальні відомрсті про ППП DesignLab.
7.  Види забезпечення САПР.

8.  Загальні відомрсті про ППП MicroCap.

9.  Загальні відомості про ПППPROTEUS VSM.
10.  Загальні відомості про ППП Altium Designer.

11.  САПР як людино-комп’ютерна система.

12.  Для заданої схеми скласти рівняння методом вузлових напруг (через Y- матриці елементів схеми).

13.  Для заданої схеми записати закони Кірхгофа у матричній формі.

14.  Для заданої схеми скласти рівняння табличним методом.

15.  Виключення змінних у табличному методі.

16.  Для заданої схеми з залежними джерелами скласти рівняння табличним методом.

17.  Для заданої схеми скласти рівняння методом змінних стану.

18.  Визначити заданий вторинний параметр для заданої схеми через еквівалентний трьохполюсник.

19.  Пояснити блок-схему алгоритму приведення схеми до еквівалентного трьохполюсмника.

20.  Визначити заданий вторинний параметр для заданої схеми через її матрицю провідності.

21.  Задану систему рівнянь розв’язати  методом  Гауса.

22.  Пояснити блок-схему алгоритму прямого ходу методу Гауса.

23.  Пояснити блок-схему алгоритму оберненого ходу методу Гауса.

24.  Розв’язати систему рівнянь методом LU-перетворень. Вказати переваги цього методу.

25.  Розв’язати систему рівнянь методом блочних матриць. Вказати переваги цього методу.

26.  Розв’язати систему рівнянь наближеним методом (простих наближень). Вказати умови збіжності та переваги цього методу. 

27.  Розв’язати систему рівнянь наближеним методом Зейделя. Вказати умови збіжності та переваги цього методу.

28.  Способи упаковки розріджених матриць.

29.  Критерії оптимальної нумерації вузлів схеми.

30.  Аналіз схем методом підсхем.

31.  Метод генерації програм.
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