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НАЦІОНАЛЬНИЙ УНІВЕРСИТЕТ „ЛЬВІВСЬКА ПОЛІТЕХНІКА”

Інститут ІКТА                                                        Кафедра ЕОМ

Спеціальність СКС, КСМ                                   Семестр 10

Дисципліна „ Проектування комп’ютерних засобів обробки сигналів та зображень”

Модульний контроль №2
Білет № 1  


	№ п/п
	Контрольні завдання і запитання
	К-сть балів

	1
	Нейроемулятор –це .... 
	2

	2
	Визначити необхідну продуктивність 1024-х точкового процесора ШПФ, за основою2, на ПЛІС при частоті поступлення вхідних даних 512 Гц.
	5

	3
	Апаратна реалізація мультипроцесорної мережі на базі TMS320C4x
	9

	4
	Вікна та їх основні параметри
	9

	5
	Наведіть схему АЦП в системах відтворення компакт-дисків, поясніть функціональне призначення вузлів та принцип її роботи 
	10

	
	Сумарна кількість балів:
	35


Екзаменатор_____________________ доц. к.т.н. Ваврук Є. Я.

Затверджено на засіданні кафедри  ЕОМ. Протокол №1 від 29 серпня 2006 року

Завідувач кафедри________________ проф. д.т.н. Мельник А.О.
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НАЦІОНАЛЬНИЙ УНІВЕРСИТЕТ „ЛЬВІВСЬКА ПОЛІТЕХНІКА”

Інститут ІКТА                                                        Кафедра ЕОМ

Спеціальність СКС, КСМ                                   Семестр 10

Дисципліна „ Проектування комп’ютерних засобів обробки сигналів та зображень”

Модульний контроль №2
Білет № 2  


	№ п/п
	Контрольні завдання і запитання
	К-сть балів

	1
	Скільки ієрархічних рівнів опрацювання радіолокаційної інформації Ви знаєте?
	2

	2
	Визначити продуктивність нейрокомпютера при таких вхідних даних: Nx=16, Nw=20, F = 20Гц
	5

	3
	Вікна та їх основні параметри: еквівалентна шумова полоса
	9

	4
	Наведіть схему та поясніть принцип концепції опрацювання сигналів на декількох швидкостях на прикладі децимації з цілим кроком
	9

	5
	Визначте і охарактеризуйте порівняльні характеристики нейроприскорювачів на базі ПОС
	10

	
	Сумарна кількість балів:
	35


Екзаменатор_____________________ доц. к.т.н. Ваврук Є. Я.

Затверджено на засіданні кафедри  ЕОМ. Протокол №1 від 29 серпня 2006 року
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НАЦІОНАЛЬНИЙ УНІВЕРСИТЕТ „ЛЬВІВСЬКА ПОЛІТЕХНІКА”

Інститут ІКТА                                                        Кафедра ЕОМ

Спеціальність СКС, КСМ                                   Семестр 10

Дисципліна „ Проектування комп’ютерних засобів обробки сигналів та зображень”

Модульний контроль №2
Білет № 3 


	№ п/п
	Контрольні завдання і запитання
	К-сть балів

	1
	Наведіть особливості первинного опрацювання радіолокаційної інформації
	2

	2
	Визначити продуктивність нейрокомпютера при таких вхідних даних: Nx=1, Nw=16, F = 20Гц
	5

	3
	Опишіть структурну схему нейрообчислювача на основі ADSP2106x
	9

	4
	Вікна та їх основні параметри: підсилення і втрати перетворення
	9

	5
	Опишіть  процес обчислення скалярного добутку
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	10

	
	Сумарна кількість балів:
	35


Екзаменатор_____________________ доц. к.т.н. Ваврук Є. Я.
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НАЦІОНАЛЬНИЙ УНІВЕРСИТЕТ „ЛЬВІВСЬКА ПОЛІТЕХНІКА”

Інститут ІКТА                                                        Кафедра ЕОМ

Спеціальність СКС, КСМ                                   Семестр 10

Дисципліна „ Проектування комп’ютерних засобів обробки сигналів та зображень”

Модульний контроль №2
Білет № 4 


	№ п/п
	Контрольні завдання і запитання
	К-сть балів

	1
	Наведіть особливості вторинного опрацювання радіолокаційної інформації
	2

	2
	Охарактеризуйте елементну базу нейрокомп’ютера
	5

	3
	Наведіть схему та поясніть принцип концепції опрацювання сигналів на декількох швидкостях на прикладі інтерполяції з цілим кроком
	9

	4
	Вікна та їх основні параметри: кореляція ділянок, що перекриваються
	9

	5
	Поясніть, чому вигляд АЧХ для різних гармонік в заданому інтервалі не відрізняються між собою
	10

	
	Сумарна кількість балів:
	35


Екзаменатор_____________________ доц. к.т.н. Ваврук Є. Я.
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НАЦІОНАЛЬНИЙ УНІВЕРСИТЕТ „ЛЬВІВСЬКА ПОЛІТЕХНІКА”

Інститут ІКТА                                                        Кафедра ЕОМ

Спеціальність СКС, КСМ                                   Семестр 10

Дисципліна „ Проектування комп’ютерних засобів обробки сигналів та зображень”

Модульний контроль №2
Білет № 5


	№ п/п
	Контрольні завдання і запитання
	К-сть балів

	1
	Гармонійне опрацювання сигналів – це....
	2

	2
	Наведіть основні параметри радіолокаційної, які впливають на характеристики засобів обробки
	5

	3
	Опишіть організацію нейроприскорювачів на базі ПЛІС
	9

	4
	Наведіть схему та поясніть необхідність багатокаскадного перетворення частоти дискретизації
	9

	5
	Поясніть, чому при формуванні АЧХ появляються бокові „викиди” 
	10

	
	Сумарна кількість балів:
	35


Екзаменатор_____________________ доц. к.т.н. Ваврук Є. Я.

Затверджено на засіданні кафедри  ЕОМ. Протокол №1 від 29 серпня 2006 року
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НАЦІОНАЛЬНИЙ УНІВЕРСИТЕТ „ЛЬВІВСЬКА ПОЛІТЕХНІКА”

Інститут ІКТА                                                        Кафедра ЕОМ

Спеціальність СКС, КСМ                                   Семестр 10

Дисципліна „ Проектування комп’ютерних засобів обробки сигналів та зображень”

Модульний контроль №2
Білет № 6


	№ п/п
	Контрольні завдання і запитання
	К-сть балів

	1
	Які дві задачі розв’язуються при гармонійгному опрацюванні сигналів?
	2

	2
	Визначити необхідну продуктивність 128-ти точкового процесора ШПФ, за основою2, на ПЛІС при частоті поступлення вхідних даних 512 КГц.
	5

	3
	Опишіть структурну схему нейрообчислювача на основі TMS320C44
	9

	4
	Вікна та їх основні параметри: паразитна амплітудна модуляція спектру
	9

	5
	Поясніть, яким чином залежать параметри опрацювання радіолокаційної інформації від частоти повторення імпульсів
	10

	
	Сумарна кількість балів:
	35


Екзаменатор_____________________ доц. к.т.н. Ваврук Є. Я.

Затверджено на засіданні кафедри  ЕОМ. Протокол №1 від 29 серпня 2006 року
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НАЦІОНАЛЬНИЙ УНІВЕРСИТЕТ „ЛЬВІВСЬКА ПОЛІТЕХНІКА”

Інститут ІКТА                                                        Кафедра ЕОМ

Спеціальність СКС, КСМ                                   Семестр 10

Дисципліна „ Проектування комп’ютерних засобів обробки сигналів та зображень”

Модульний контроль №2
Білет № 7


	№ п/п
	Контрольні завдання і запитання
	К-сть балів

	1
	Наведіть області промислового використання даних при опрацюванні сигналів на декількох швидкостях
	2

	2
	Визначити продуктивність нейрокомпютера при таких вхідних даних: Nx=20, Nw=20, F = 10 КГц
	5

	3
	Наведіть особливості побудови і основні параметри уніфікованої системи обробки, відображення, керування і діагностики радіолокаційних комплексів нового покоління
	9

	4
	Вікна та їх основні параметри: паразитна амплітудна модуляція спектру
	9

	5
	Наведіть основні особливості і параметри реалізації ШПФ на нейрокомп’ютері
	10

	
	Сумарна кількість балів:
	35


Екзаменатор_____________________ доц. к.т.н. Ваврук Є. Я.
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НАЦІОНАЛЬНИЙ УНІВЕРСИТЕТ „ЛЬВІВСЬКА ПОЛІТЕХНІКА”

Інститут ІКТА                                                        Кафедра ЕОМ

Спеціальність СКС, КСМ                                   Семестр 10

Дисципліна „ Проектування комп’ютерних засобів обробки сигналів та зображень”

Модульний контроль №2
Білет № 8


	№ п/п
	Контрольні завдання і запитання
	К-сть балів

	1
	Концепція опрацювання сигналів на декількох швидкостях
	2

	2
	Визначити необхідну продуктивність 256-ти точкового процесора ШПФ, за основою2, на ПЛІС при частоті поступлення вхідних даних 1 МГц.
	5

	3
	Наведіть приклад і охарактеризуйте схему реалізації нейрообчислювача на основі ADSP2106x
	9

	4
	Апаратна реалізація мультипроцесорної мережі на базі TMS320C4x
	9

	5
	Як відрізняються між собою алгоритми опрацювання сигналів та зображень?
	10

	
	Сумарна кількість балів:
	35


Екзаменатор_____________________ доц. к.т.н. Ваврук Є. Я.
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НАЦІОНАЛЬНИЙ УНІВЕРСИТЕТ „ЛЬВІВСЬКА ПОЛІТЕХНІКА”

Інститут ІКТА                                                        Кафедра ЕОМ

Спеціальність СКС, КСМ                                   Семестр 10

Дисципліна „ Проектування комп’ютерних засобів обробки сигналів та зображень”

Модульний контроль №2
Білет № 9


	№ п/п
	Контрольні завдання і запитання
	К-сть балів

	1
	Наведіть приклади використання ПЛІС для високопродуктивної цифрової обробки сигналів та зображень
	2

	2
	Визначити продуктивність нейрокомпютера при таких вхідних даних: Nx=1, Nw=32, F = 20Гц
	5

	3
	Наведіть і охарактеризуйте базову структура нейроприскорювача на основі ПОС
	9

	4
	Наведіть формули визначення кількості каскадів і кроків децимації і поясніть їх значення
	9

	5
	Поясніть роботу алгоритму обмежувача і погодженого фільтра мультипроцесорної мережі на базі TMS320C4x
	10

	
	Сумарна кількість балів:
	35


Екзаменатор_____________________ доц. к.т.н. Ваврук Є. Я.
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НАЦІОНАЛЬНИЙ УНІВЕРСИТЕТ „ЛЬВІВСЬКА ПОЛІТЕХНІКА”

Інститут ІКТА                                                        Кафедра ЕОМ

Спеціальність СКС, КСМ                                   Семестр 10

Дисципліна „ Проектування комп’ютерних засобів обробки сигналів та зображень”

Модульний контроль №2
Білет № 10


	№ п/п
	Контрольні завдання і запитання
	К-сть балів

	1
	Нейроприскорювач –це ....
	2

	2
	Визначити продуктивність нейрокомпютера при таких вхідних даних: Nx=32, Nw=1, F = 10КГц
	5

	3
	Розподілення функціонального програмного забезпечення на мережі процесорів мультипроцесорної мережі на базі TMS320C4x
	9

	4
	Вікна та їх основні параметри: паразитна амплітудна модуляція спектру
	9

	5
	Яким чином пов’язані „Гармонійний аналіз кінцевих масивів даних” і ДПФ
	10

	
	Сумарна кількість балів:
	35


Екзаменатор_____________________ доц. к.т.н. Ваврук Є. Я.
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Спеціальність СКС, КСМ                                   Семестр 10

Дисципліна „ Проектування комп’ютерних засобів обробки сигналів та зображень”

Модульний контроль №2
Білет № 11


	№ п/п
	Контрольні завдання і запитання
	К-сть балів

	1
	Скільки ієрархічних рівнів опрацювання радіолокаційної інформації Ви знаєте?
	2

	2
	Визначити необхідну продуктивність 4-ти точкового процесора ШПФ, за основою2, на ПЛІС при частоті поступлення вхідних даних 0,5 МГц
	5

	3
	Вікна та їх основні параметри: максимальні втрати перетворення
	9

	4
	Наведіть приклад і охарактеризуйте схему реалізації нейрообчислювача на основі TMS320C4x
	9

	5
	Як відрізняються між собою алгоритми опрацювання сигналів та зображень?
	10

	
	Сумарна кількість балів:
	35


Екзаменатор_____________________ доц. к.т.н. Ваврук Є. Я.
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НАЦІОНАЛЬНИЙ УНІВЕРСИТЕТ „ЛЬВІВСЬКА ПОЛІТЕХНІКА”

Інститут ІКТА                                                        Кафедра ЕОМ

Спеціальність СКС, КСМ                                   Семестр 10

Дисципліна „ Проектування комп’ютерних засобів обробки сигналів та зображень”

Модульний контроль №2
Білет № 12


	№ п/п
	Контрольні завдання і запитання
	К-сть балів

	1
	Наведіть приклади використання ПЛІС  для високопродуктивної цифрової обробки сигналів та зображень
	2

	2
	Визначити продуктивність нейрокомпютера при таких вхідних даних: Nx=1, Nw=1, F = 20Гц
	5

	3
	Опишіть структурну схему нейрообчислювача на основі ADSP2106x
	9

	4
	Наведіть функціональну схему проходження сигналу через дециматор, поясніть принцип роботи і призначення його вузлів
	9

	5
	Поясніть роботу алгоритму обмежувача і погодженого фільтра мультипроцесорної мережі на базі TMS320C4x
	10

	
	Сумарна кількість балів:
	35


Екзаменатор_____________________ доц. к.т.н. Ваврук Є. Я.
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НАЦІОНАЛЬНИЙ УНІВЕРСИТЕТ „ЛЬВІВСЬКА ПОЛІТЕХНІКА”
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Спеціальність СКС, КСМ                                   Семестр 10

Дисципліна „ Проектування комп’ютерних засобів обробки сигналів та зображень”

Модульний контроль №2
Білет № 13


	№ п/п
	Контрольні завдання і запитання
	К-сть балів

	1
	Гармонійне опрацювання сигналів – це....
	2

	2
	Як здійснюється обчислення функцій на персептроні?
	5

	3
	Наведіть приклад і охарактеризуйте схему реалізації нейрокомп’ютера NEURO TURBO (фірми Fujіtsu)
	9

	4
	Охарактеризуйте основні принципи побудови і організації структури ПФОС
	9

	5
	Що спільного між алгоритмами опрацювання сигналів та зображень?
	10

	
	Сумарна кількість балів:
	35


Екзаменатор_____________________ доц. к.т.н. Ваврук Є. Я.

Затверджено на засіданні кафедри  ЕОМ. Протокол №1 від 29 серпня 2006 року

Завідувач кафедри________________ проф. д.т.н. Мельник А.О.
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НАЦІОНАЛЬНИЙ УНІВЕРСИТЕТ „ЛЬВІВСЬКА ПОЛІТЕХНІКА”

Інститут ІКТА                                                        Кафедра ЕОМ

Спеціальність СКС, КСМ                                   Семестр 10

Дисципліна „ Проектування комп’ютерних засобів обробки сигналів та зображень”

Модульний контроль №2
Білет № 14


	№ п/п
	Контрольні завдання і запитання
	К-сть балів

	1
	Ієрархічних рівнів опрацювання радіолокаційної інформації є 4?, так/ні
	2

	2
	Наведіть і охарактеризуйте основні компоненти нейрокомп’ютера
	5

	3
	Оцінка продуктивності вузла виконання операцій ШПФ на ПЛІС
	9

	4
	Вікна та їх основні параметри
	9

	5
	Наведіть схему АЦП в системах відтворення компакт-дисків, поясніть функціональне призначення вузлів та принцип її роботи
	10

	
	Сумарна кількість балів:
	35


Екзаменатор_____________________ доц. к.т.н. Ваврук Є. Я.

Затверджено на засіданні кафедри  ЕОМ. Протокол №1 від 29 серпня 2006 року

Завідувач кафедри________________ проф. д.т.н. Мельник А.О.
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НАЦІОНАЛЬНИЙ УНІВЕРСИТЕТ „ЛЬВІВСЬКА ПОЛІТЕХНІКА”

Інститут ІКТА                                                        Кафедра ЕОМ

Спеціальність СКС, КСМ                                   Семестр 10

Дисципліна „ Проектування комп’ютерних засобів обробки сигналів та зображень”

Модульний контроль №2
Білет № 15


	№ п/п
	Контрольні завдання і запитання
	К-сть балів

	1
	Наведіть особливості первинного опрацювання радіолокаційної інформації
	2

	2
	Визначити продуктивність нейрокомпютера при таких вхідних даних: Nx=1, Nw=128, F = 20Гц
	5

	3
	Вікна та їх основні параметри: еквівалентна шумова полоса
	9

	4
	Опишіть структурну схему процесора NM6403
	9

	5
	Опишіть  процес обчислення скалярного добутку
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	10

	
	Сумарна кількість балів:
	35


Екзаменатор_____________________ доц. к.т.н. Ваврук Є. Я.

Затверджено на засіданні кафедри  ЕОМ. Протокол №1 від 29 серпня 2006 року

Завідувач кафедри________________ проф. д.т.н. Мельник А.О.
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НАЦІОНАЛЬНИЙ УНІВЕРСИТЕТ „ЛЬВІВСЬКА ПОЛІТЕХНІКА”

Інститут ІКТА                                                        Кафедра ЕОМ

Спеціальність СКС, КСМ                                   Семестр 10

Дисципліна „ Проектування комп’ютерних засобів обробки сигналів та зображень”

Модульний контроль №2
Білет № 16


	№ п/п
	Контрольні завдання і запитання
	К-сть балів

	1
	Дайте визначення нейрокомп’ютера
	2

	2
	Як здійснюється обчислення функцій на персептроні?
	5

	3
	Наведіть схему та поясніть принцип концепції опрацювання сигналів на декількох швидкостях на прикладі децимації з цілим кроком
	9

	4
	Вікна та їх основні параметри: максимальні втрати перетворення
	9

	5
	Поясніть, яким чином залежать параметри опрацювання радіолокаційної інформації від частоти повторення імпульсів
	10

	
	Сумарна кількість балів:
	35


Екзаменатор_____________________ доц. к.т.н. Ваврук Є. Я.

Затверджено на засіданні кафедри  ЕОМ. Протокол №1 від 29 серпня 2006 року

Завідувач кафедри________________ проф. д.т.н. Мельник А.О.
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НАЦІОНАЛЬНИЙ УНІВЕРСИТЕТ „ЛЬВІВСЬКА ПОЛІТЕХНІКА”

Інститут ІКТА                                                        Кафедра ЕОМ

Спеціальність СКС, КСМ                                   Семестр 10

Дисципліна „ Проектування комп’ютерних засобів обробки сигналів та зображень”

Модульний контроль №2
Білет № 17


	№ п/п
	Контрольні завдання і запитання
	К-сть балів

	1
	Наведіть області промислового використання даних при опрацюванні сигналів на декількох швидкостях 
	2

	2
	Охарактеризуйте елементну базу нейрокомп’ютера
	5

	3
	Наведіть приклад і охарактеризуйте схему реалізації нейрообчислювача на основі ADSP2106x
	9

	4
	Апаратна реалізація мультипроцесорної мережі на базі TMS320C4x
	9

	5
	Поясніть, чому вигляд АЧХ для різних гармонік в заданому інтервалі не відрізняються між собою
	10

	
	Сумарна кількість балів:
	35


Екзаменатор_____________________ доц. к.т.н. Ваврук Є. Я.

Затверджено на засіданні кафедри  ЕОМ. Протокол №1 від 29 серпня 2006 року

Завідувач кафедри________________ проф. д.т.н. Мельник А.О.
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НАЦІОНАЛЬНИЙ УНІВЕРСИТЕТ „ЛЬВІВСЬКА ПОЛІТЕХНІКА”

Інститут ІКТА                                                        Кафедра ЕОМ

Спеціальність СКС, КСМ                                   Семестр 10

Дисципліна „ Проектування комп’ютерних засобів обробки сигналів та зображень”

Модульний контроль №2
Білет № 18


	№ п/п
	Контрольні завдання і запитання
	К-сть балів

	1
	Наведіть приклади використання ПЛІС для високопродуктивної цифрової обробки сигналів та зображень
	2

	2
	Як виглядають сигнали „нульової” гармоніки?
	5

	3
	Наведіть особливості побудови і основні параметри уніфікованої системи обробки, відображення, керування і діагностики радіолокаційних комплексів нового покоління
	9

	4
	Опишіть організацію нейроприскорювачів на базі ПЛІС
	9

	5
	Поясніть, чому при формуванні АЧХ появляються бокові „викиди”
	10

	
	Сумарна кількість балів:
	35


Екзаменатор_____________________ доц. к.т.н. Ваврук Є. Я.

Затверджено на засіданні кафедри  ЕОМ. Протокол №1 від 29 серпня 2006 року

Завідувач кафедри________________ проф. д.т.н. Мельник А.О.
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НАЦІОНАЛЬНИЙ УНІВЕРСИТЕТ „ЛЬВІВСЬКА ПОЛІТЕХНІКА”

Інститут ІКТА                                                        Кафедра ЕОМ

Спеціальність СКС, КСМ                                   Семестр 10

Дисципліна „ Проектування комп’ютерних засобів обробки сигналів та зображень”

Модульний контроль №2
Білет № 19


	№ п/п
	Контрольні завдання і запитання
	К-сть балів

	1
	Які дві задачі розв’язуються при гармонійгному опрацюванні сигналів?
	2

	2
	Визначити необхідну продуктивність 128-ти точкового процесора ШПФ, за основою2, на ПЛІС при частоті поступлення вхідних даних 512 КГц.
	5

	3
	Розподілення функціонального програмного забезпечення на мережі процесорів мультипроцесорної мережі на базі TMS320C4x
	9

	4
	Наведіть приклад і охарактеризуйте схему реалізації нейрообчислювача на основі TMS320C4x
	9

	5
	Яким чином пов’язані „Гармонійний аналіз кінцевих масивів даних” і ДПФ
	10

	
	Сумарна кількість балів:
	35


Екзаменатор_____________________ доц. к.т.н. Ваврук Є. Я.

Затверджено на засіданні кафедри  ЕОМ. Протокол №1 від 29 серпня 2006 року

Завідувач кафедри________________ проф. д.т.н. Мельник А.О.
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НАЦІОНАЛЬНИЙ УНІВЕРСИТЕТ „ЛЬВІВСЬКА ПОЛІТЕХНІКА”

Інститут ІКТА                                                        Кафедра ЕОМ

Спеціальність СКС, КСМ                                   Семестр 10

Дисципліна „ Проектування комп’ютерних засобів обробки сигналів та зображень”

Модульний контроль №2
Білет № 20  


	№ п/п
	Контрольні завдання і запитання
	К-сть балів

	1
	Наведіть області промислового використання даних при опрацюванні сигналів на декількох швидкостях
	2

	2
	Визначити продуктивність нейрокомпютера при таких вхідних даних: Nx=10, Nw=1, F = 5МГц
	5

	3
	Наведіть функціональну схему проходження сигналу через дециматор, поясніть принцип роботи і призначення його вузлів
	9

	4
	Опишіть структурну схему процесора NM6403
	9

	5
	Як відрізняються між собою алгоритми опрацювання сигналів та зображень?
	10

	
	Сумарна кількість балів:
	35


Екзаменатор_____________________ доц. к.т.н. Ваврук Є. Я.

Затверджено на засіданні кафедри  ЕОМ. Протокол №1 від 29 серпня 2006 року

Завідувач кафедри________________ проф. д.т.н. Мельник А.О.
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НАЦІОНАЛЬНИЙ УНІВЕРСИТЕТ „ЛЬВІВСЬКА ПОЛІТЕХНІКА”

Інститут ІКТА                                                        Кафедра ЕОМ

Спеціальність СКС, КСМ                                   Семестр 10

Дисципліна „ Проектування комп’ютерних засобів обробки сигналів та зображень”

Модульний контроль №2
Білет № 21  


	№ п/п
	Контрольні завдання і запитання
	К-сть балів

	1
	Наведіть приклади використання ПЛІС для високопродуктивної цифрової обробки сигналів та зображень
	2

	2
	Визначити продуктивність нейрокомпютера при таких вхідних даних: Nx=32, Nw=32, F = 32Гц
	5

	3
	Вікна та їх основні параметри: максимальні втрати перетворення
	9

	4
	Опишіть структурну схему процесора NM6403
	9

	5
	Поясніть роботу алгоритму обмежувача і погодженого фільтра мультипроцесорної мережі на базі TMS320C4x
	10

	
	Сумарна кількість балів:
	35


Екзаменатор_____________________ доц. к.т.н. Ваврук Є. Я.

Затверджено на засіданні кафедри  ЕОМ. Протокол №1 від 29 серпня 2006 року

Завідувач кафедри________________ проф. д.т.н. Мельник А.О.
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НАЦІОНАЛЬНИЙ УНІВЕРСИТЕТ „ЛЬВІВСЬКА ПОЛІТЕХНІКА”

Інститут ІКТА                                                        Кафедра ЕОМ

Спеціальність СКС, КСМ                                   Семестр 10

Дисципліна „ Проектування комп’ютерних засобів обробки сигналів та зображень”

Модульний контроль №2
Білет № 22  


	№ п/п
	Контрольні завдання і запитання
	К-сть балів

	1
	Наведіть особливості первинного опрацювання радіолокаційної інформації
	2

	2
	Визначити продуктивність нейрокомпютера при таких вхідних даних: Nx=32, Nw=1, F = 10КГц
	5

	3
	Однокристальна реалізація ШПФ на ПЛІС
	9

	4
	Наведіть схему та поясніть необхідність багатокаскадного перетворення частоти дискретизації
	9

	5
	Визначте і охарактеризуйте порівняльні характеристики нейроприскорювачів на базі ПОС 
	10

	
	Сумарна кількість балів:
	35


Екзаменатор_____________________ доц. к.т.н. Ваврук Є. Я.

Затверджено на засіданні кафедри  ЕОМ. Протокол №1 від 29 серпня 2006 року

Завідувач кафедри________________ проф. д.т.н. Мельник А.О.
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НАЦІОНАЛЬНИЙ УНІВЕРСИТЕТ „ЛЬВІВСЬКА ПОЛІТЕХНІКА”

Інститут ІКТА                                                        Кафедра ЕОМ

Спеціальність СКС, КСМ                                   Семестр 10

Дисципліна „ Проектування комп’ютерних засобів обробки сигналів та зображень”

Модульний контроль №2
Білет № 23  


	№ п/п
	Контрольні завдання і запитання
	К-сть балів

	1
	Концепція опрацювання сигналів на декількох швидкостях
	2

	2
	Визначити необхідну продуктивність 4-ти точкового процесора ШПФ, за основою2, на ПЛІС при частоті поступлення вхідних даних 0,5 МГц
	5

	3
	Опишіть структурну схему нейрокомп’ютера NEURO TURBO (фірми Fujіtsu)
	9

	4
	Вікна та їх основні параметри: паразитна амплітудна модуляція спектру
	9

	5
	Яким чином пов’язані „Гармонійний аналіз кінцевих масивів даних” і ДПФ
	10

	
	Сумарна кількість балів:
	35


Екзаменатор_____________________ доц. к.т.н. Ваврук Є. Я.

Затверджено на засіданні кафедри  ЕОМ. Протокол №1 від 29 серпня 2006 року

Завідувач кафедри________________ проф. д.т.н. Мельник А.О.
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НАЦІОНАЛЬНИЙ УНІВЕРСИТЕТ „ЛЬВІВСЬКА ПОЛІТЕХНІКА”

Інститут ІКТА                                                        Кафедра ЕОМ

Спеціальність СКС, КСМ                                   Семестр 10

Дисципліна „ Проектування комп’ютерних засобів обробки сигналів та зображень”

Модульний контроль №2
Білет № 24  


	№ п/п
	Контрольні завдання і запитання
	К-сть балів

	1
	Наведіть приклади використання ПЛІС  для високопродуктивної цифрової обробки сигналів та зображень
	2

	2
	Визначити продуктивність нейрокомпютера при таких вхідних даних: Nx=1, Nw=1, F = 20Гц
	5

	3
	Наведіть і охарактеризуйте базову структура нейроприскорювача на основі ПОС
	9

	4
	Вікна та їх основні параметри: кореляція ділянок, що перекриваються
	9

	5
	Поясніть, чому при формуванні АЧХ появляються бокові „викиди”
	10

	
	Сумарна кількість балів:
	35


Екзаменатор_____________________ доц. к.т.н. Ваврук Є. Я.

Затверджено на засіданні кафедри  ЕОМ. Протокол №1 від 29 серпня 2006 року

Завідувач кафедри________________ проф. д.т.н. Мельник А.О.
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НАЦІОНАЛЬНИЙ УНІВЕРСИТЕТ „ЛЬВІВСЬКА ПОЛІТЕХНІКА”

Інститут ІКТА                                                        Кафедра ЕОМ

Спеціальність СКС, КСМ                                   Семестр 10

Дисципліна „ Проектування комп’ютерних засобів обробки сигналів та зображень”

Модульний контроль №2
Білет № 25  


	№ п/п
	Контрольні завдання і запитання
	К-сть балів

	1
	Гармонійне опрацювання сигналів – це....
	2

	2
	Охарактеризуйте елементну базу нейрокомп’ютера
	5

	3
	Вікна та їх основні параметри: максимальні втрати перетворення
	9

	4
	Наведіть формули визначення кількості каскадів і кроків децимації і поясніть їх значення
	9

	5
	Поясніть, чому вигляд АЧХ для різних гармонік в заданому інтервалі не відрізняються між собою
	10

	
	Сумарна кількість балів:
	35


Екзаменатор_____________________ доц. к.т.н. Ваврук Є. Я.

Затверджено на засіданні кафедри  ЕОМ. Протокол №1 від 29 серпня 2006 року
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НАЦІОНАЛЬНИЙ УНІВЕРСИТЕТ „ЛЬВІВСЬКА ПОЛІТЕХНІКА”

Інститут ІКТА                                                        Кафедра ЕОМ

Спеціальність СКС, КСМ                                   Семестр 10

Дисципліна „ Проектування комп’ютерних засобів обробки сигналів та зображень”

Модульний контроль №2
Білет № 26  


	№ п/п
	Контрольні завдання і запитання
	К-сть балів

	1
	Наведіть особливості первинного опрацювання радіолокаційної інформації
	2

	2
	Наведіть і охарактеризуйте основні компоненти нейрокомп’ютера
	5

	3
	Наведіть функціональну схему проходження сигналу через інтерполятор, поясніть принцип роботи і призначення його вузлів
	9

	4
	Наведіть загальну структурну схему реалізації обробки сигналів на ПЛІС, поясніть її особливості
	9

	5
	Поясніть, чому при формуванні АЧХ появляються бокові „викиди”
	10

	
	Сумарна кількість балів:
	35


Екзаменатор_____________________ доц. к.т.н. Ваврук Є. Я.
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Інститут ІКТА                                                        Кафедра ЕОМ

Спеціальність СКС, КСМ                                   Семестр 10

Дисципліна „ Проектування комп’ютерних засобів обробки сигналів та зображень”

Модульний контроль №2
Білет № 27  


	№ п/п
	Контрольні завдання і запитання
	К-сть балів

	1
	Дайте визначення нейрокомп’ютера
	2

	2
	Як здійснюється обчислення функцій на персептроні?
	5

	3
	Наведіть схему та поясніть принцип концепції опрацювання сигналів на декількох швидкостях на прикладі децимації з цілим кроком
	9

	4
	Наведіть структуру потокового (ковзаючого) процесора ШПФ, поясніть її особливості
	9

	5
	Поясніть, яким чином залежать параметри опрацювання радіолокаційної інформації від частоти повторення імпульсів
	10

	
	Сумарна кількість балів:
	35


Екзаменатор_____________________ доц. к.т.н. Ваврук Є. Я.
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НАЦІОНАЛЬНИЙ УНІВЕРСИТЕТ „ЛЬВІВСЬКА ПОЛІТЕХНІКА”

Інститут ІКТА                                                        Кафедра ЕОМ

Спеціальність СКС, КСМ                                   Семестр 10

Дисципліна „ Проектування комп’ютерних засобів обробки сигналів та зображень”

Модульний контроль №2
Білет № 28  


	№ п/п
	Контрольні завдання і запитання
	К-сть балів

	1
	Скільки ієрархічних рівнів опрацювання радіолокаційної інформації Ви знаєте?
	2

	2
	Визначити необхідну продуктивність 128-ти точкового процесора ШПФ, за основою2, на ПЛІС при частоті поступлення вхідних даних 512 КГц.
	5

	3
	Вікна та їх основні параметри: паразитна амплітудна модуляція спектру
	9

	4
	Наведіть схему та поясніть принцип концепції опрацювання сигналів на декількох швидкостях на прикладі децимації з цілим кроком
	9

	5
	Наведіть основні особливості і параметри реалізації ШПФ на нейрокомп’ютері
	10

	
	Сумарна кількість балів:
	35
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НАЦІОНАЛЬНИЙ УНІВЕРСИТЕТ „ЛЬВІВСЬКА ПОЛІТЕХНІКА”

Інститут ІКТА                                                        Кафедра ЕОМ

Спеціальність СКС, КСМ                                   Семестр 10

Дисципліна „ Проектування комп’ютерних засобів обробки сигналів та зображень”

Модульний контроль №2
Білет № 29

	№ п/п
	Контрольні завдання і запитання
	К-сть балів

	1
	Наведіть особливості вторинного опрацювання радіолокаційної інформації
	2

	2
	Наведіть і охарактеризуйте основні компоненти нейрокомп’ютера
	5

	3
	Вікна та їх основні параметри: кореляція ділянок, що перекриваються
	9

	4
	Наведіть схему та поясніть необхідність багатокаскадного перетворення частоти дискретизації
	9

	5
	Яким чином пов’язані „Гармонійний аналіз кінцевих масивів даних” і ДПФ
	10

	
	Сумарна кількість балів:
	35


Екзаменатор_____________________ доц. к.т.н. Ваврук Є. Я.
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НАЦІОНАЛЬНИЙ УНІВЕРСИТЕТ „ЛЬВІВСЬКА ПОЛІТЕХНІКА”

Інститут ІКТА                                                        Кафедра ЕОМ

Спеціальність СКС, КСМ                                   Семестр 10

Дисципліна „ Проектування комп’ютерних засобів обробки сигналів та зображень”

Модульний контроль №2
Білет № 30  


	№ п/п
	Контрольні завдання і запитання
	К-сть балів

	1
	Які дві задачі розв’язуються при гармонійгному опрацюванні сигналів?
	2

	2
	Наведіть основні параметри радіолокаційної, які впливають на характеристики засобів обробки
	5

	3
	Вікна та їх основні параметри
	9

	4
	Наведіть приклад і охарактеризуйте схему реалізації нейрокомп’ютера NEURO TURBO (фірми Fujіtsu)
	9

	5
	Наведіть схему АЦП в системах відтворення компакт-дисків, поясніть функціональне призначення вузлів та принцип її роботи
	10

	
	Сумарна кількість балів:
	35



Екзаменатор_____________________ доц. к.т.н. Ваврук Є. Я.
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НАЦІОНАЛЬНИЙ УНІВЕРСИТЕТ „ЛЬВІВСЬКА ПОЛІТЕХНІКА”

Інститут ІКТА                                                        Кафедра ЕОМ

Спеціальність СКС, КСМ                                   Семестр 10

Дисципліна „ Проектування комп’ютерних засобів обробки сигналів та зображень”

Модульний контроль №2
Білет № 31  


	№ п/п
	Контрольні завдання і запитання
	К-сть балів

	1
	Наведіть області промислового використання даних при опрацюванні сигналів на декількох швидкостях
	2

	2
	Визначити продуктивність нейрокомпютера при таких вхідних даних: Nx=100, Nw=2000, F = 20Гц
	5

	3
	Наведіть особливості побудови і основні параметри уніфікованої системи обробки, відображення, керування і діагностики радіолокаційних комплексів нового покоління
	9

	4
	Опишіть структурну схему процесора NM6403
	9

	5
	Поясніть, чому вигляд АЧХ для різних гармонік в заданому інтервалі не відрізняються між собою
	10

	
	Сумарна кількість балів:
	35


Екзаменатор_____________________ доц. к.т.н. Ваврук Є. Я.
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НАЦІОНАЛЬНИЙ УНІВЕРСИТЕТ „ЛЬВІВСЬКА ПОЛІТЕХНІКА”

Інститут ІКТА                                                        Кафедра ЕОМ

Спеціальність СКС, КСМ                                   Семестр 10

Дисципліна „ Проектування комп’ютерних засобів обробки сигналів та зображень”

Модульний контроль №2
Білет №32  


	№ п/п
	Контрольні завдання і запитання
	К-сть балів

	1
	Наведіть особливості первинного опрацювання радіолокаційної інформації
	2

	2
	Наведіть основні параметри радіолокаційної станції, які впливають на характеристики засобів обробки
	5

	3
	Наведіть і охарактеризуйте базову структура нейроприскорювача на основі ПОС
	9

	4
	Вікна та їх основні параметри: еквівалентна шумова полоса
	9

	5
	Опишіть і поясніть процес обчислення скалярного добутку
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	10

	
	Сумарна кількість балів:
	35
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НАЦІОНАЛЬНИЙ УНІВЕРСИТЕТ „ЛЬВІВСЬКА ПОЛІТЕХНІКА”

Інститут ІКТА                                                        Кафедра ЕОМ

Спеціальність СКС, КСМ                                   Семестр 10

Дисципліна „ Проектування комп’ютерних засобів обробки сигналів та зображень”

Модульний контроль №2
Білет № 33 


	№ п/п
	Контрольні завдання і запитання
	К-сть балів

	1
	Наведіть області промислового використання даних при опрацюванні сигналів на декількох швидкостях
	2

	2
	Визначити продуктивність нейрокомпютера при таких вхідних даних: Nx=32, Nw=32, F = 64Гц
	5

	3
	Опишіть структурну схему нейрообчислювача на основі ADSP2106x
	9

	4
	Вікна та їх основні параметри: мінімальна допустима смуга частот
	9

	5
	Поясніть роботу алгоритму обмежувача і погодженого фільтра мультипроцесорної мережі на базі TMS320C4x
	10

	
	Сумарна кількість балів:
	35
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НАЦІОНАЛЬНИЙ УНІВЕРСИТЕТ „ЛЬВІВСЬКА ПОЛІТЕХНІКА”

Інститут ІКТА                                                        Кафедра ЕОМ

Спеціальність СКС, КСМ                                   Семестр 10

Дисципліна „ Проектування комп’ютерних засобів обробки сигналів та зображень”

Модульний контроль №2
Білет № 34 


	№ п/п
	Контрольні завдання і запитання
	К-сть балів

	1
	Наведіть області промислового використання даних при опрацюванні сигналів на декількох швидкостях
	2

	2
	Визначити необхідну продуктивність 128-ти точкового процесора ШПФ, за основою2, на ПЛІС при частоті поступлення вхідних даних 512 КГц.
	5

	3
	Опишіть структурну схему нейрокомп’ютера NEURO TURBO (фірми Fujіtsu)
	9

	4
	Розподілення функціонального програмного забезпечення на мережі процесорів мультипроцесорної мережі на базі TMS320C4x
	9

	5
	Яким чином пов’язані „Гармонійний аналіз кінцевих масивів даних” і ДПФ
	10

	
	Сумарна кількість балів:
	35


Екзаменатор_____________________ доц. к.т.н. Ваврук Є. Я.
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Спеціальність СКС, КСМ                                   Семестр 10

Дисципліна „ Проектування комп’ютерних засобів обробки сигналів та зображень”

Модульний контроль №2
Білет №35


	№ п/п
	Контрольні завдання і запитання
	К-сть балів

	1
	Які дві задачі розв’язуються при гармонійгному опрацюванні сигналів?
	2

	2
	Визначити необхідну продуктивність 2-х точкового процесора ШПФ, за основою2, на ПЛІС при частоті поступлення вхідних даних 2 МГц.
	5

	3
	Наведіть приклад і охарактеризуйте схему реалізації нейрообчислювача на основі TMS320C4x
	9

	4
	Охарактеризуйте основні принципи побудови і організації структури ПФОС
	9

	5
	Наведіть схему АЦП в системах відтворення компакт-дисків, поясніть функціональне призначення вузлів та принцип її роботи
	10

	
	Сумарна кількість балів:
	35
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Спеціальність СКС, КСМ                                   Семестр 10

Дисципліна „ Проектування комп’ютерних засобів обробки сигналів та зображень”

Модульний контроль №2
Білет №36


	№ п/п
	Контрольні завдання і запитання
	К-сть балів

	1
	Наведіть області промислового використання даних при опрацюванні сигналів на декількох швидкостях
	2

	2
	Визначити продуктивність нейрокомпютера при таких вхідних даних: Nx=10, Nw=1, F = 5МГц
	5

	3
	Наведіть функціональну схему проходження сигналу через дециматор, поясніть принцип роботи і призначення його вузлів
	9

	4
	Наведіть загальну структурну схему реалізації обробки сигналів на ПЛІС, поясніть її особливості
	9

	5
	Опишіть і поясніть процедуру виконання операцій на векторному співпроцесорі нейрокомп’ютера
	10

	
	Сумарна кількість балів:
	35
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Дисципліна „ Проектування комп’ютерних засобів обробки сигналів та зображень”

Модульний контроль №2
Білет № 37  


	№ п/п
	Контрольні завдання і запитання
	К-сть балів

	1
	Нейрообчислювач –це ....
	2

	2
	Визначити продуктивність нейрокомпютера при таких вхідних даних: Nx=32, Nw=32, F = 32Гц
	5

	3
	Наведіть формули визначення кількості каскадів і кроків децимації і поясніть їх значення
	9

	4
	Однокристальна реалізація ШПФ на ПЛІС
	9

	5
	Поясніть, яким чином залежать параметри опрацювання радіолокаційної інформації від частоти повторення імпульсів
	10

	
	Сумарна кількість балів:
	35


Екзаменатор_____________________ доц. к.т.н. Ваврук Є. Я.
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Дисципліна „ Проектування комп’ютерних засобів обробки сигналів та зображень”

Модульний контроль №2
Білет № 38  


	№ п/п
	Контрольні завдання і запитання
	К-сть балів

	1
	Концепція опрацювання сигналів на декількох швидкостях
	2

	2
	Визначити продуктивність нейрокомпютера при таких вхідних даних: Nx=32, Nw=1, F = 10КГц
	5

	3
	Апаратна реалізація мультипроцесорної мережі на базі TMS320C4x
	9

	4
	Опишіть організацію нейроприскорювачів на базі ПЛІС
	9

	5
	Яким чином пов’язані „Гармонійний аналіз кінцевих масивів даних” і ДПФ
	10

	
	Сумарна кількість балів:
	35


Екзаменатор_____________________ доц. к.т.н. Ваврук Є. Я.
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НАЦІОНАЛЬНИЙ УНІВЕРСИТЕТ „ЛЬВІВСЬКА ПОЛІТЕХНІКА”

Інститут ІКТА                                                        Кафедра ЕОМ

Спеціальність СКС, КСМ                                   Семестр 10

Дисципліна „ Проектування комп’ютерних засобів обробки сигналів та зображень”

Модульний контроль №2
Білет № 39 


	№ п/п
	Контрольні завдання і запитання
	К-сть балів

	1
	Гармонійне опрацювання сигналів – це....
	2

	2
	Охарактеризуйте засоби, що лежать в осннові побудови нейрообчислювача
	5

	3
	Наведіть та опишіть загальну структурну схему реалізації обробки сигналів на ПЛІС
	9

	4
	Наведіть схему та поясніть принцип концепції опрацювання сигналів на декількох швидкостях на прикладі децимації з цілим кроком
	9

	5
	Яким чином пов’язані „Гармонійний аналіз кінцевих масивів даних” і ДПФ
	10

	
	Сумарна кількість балів:
	35


Екзаменатор_____________________ доц. к.т.н. Ваврук Є. Я.
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НАЦІОНАЛЬНИЙ УНІВЕРСИТЕТ „ЛЬВІВСЬКА ПОЛІТЕХНІКА”

Інститут ІКТА                                                        Кафедра ЕОМ

Спеціальність СКС, КСМ                                   Семестр 10

Дисципліна „ Проектування комп’ютерних засобів обробки сигналів та зображень”

Модульний контроль №2
Білет № 40 


	№ п/п
	Контрольні завдання і запитання
	К-сть балів

	1
	Наведіть особливості первинного опрацювання радіолокаційної інформації
	2

	2
	Вікна та їх основні параметри
	5

	3
	Наведіть формули визначення кількості каскадів і кроків децимації і поясніть їх значення
	9

	4
	Опишіть структурну схему нейрообчислювача на основі TMS320C44
	9

	5
	Поясніть, чому при формуванні АЧХ появляються бокові „викиди”
	10

	
	Сумарна кількість балів:
	35


Екзаменатор_____________________ доц. к.т.н. Ваврук Є. Я.
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НАЦІОНАЛЬНИЙ УНІВЕРСИТЕТ „ЛЬВІВСЬКА ПОЛІТЕХНІКА”

Інститут ІКТА                                                        Кафедра ЕОМ

Спеціальність СКС, КСМ                                   Семестр 10

Дисципліна „ Проектування комп’ютерних засобів обробки сигналів та зображень”

Модульний контроль №2
Білет № 41


	№ п/п
	Контрольні завдання і запитання
	К-сть балів

	1
	Дайте визначення нейрокомп’ютера
	2

	2
	Як здійснюється обчислення функцій на персептроні?
	5

	3
	Наведіть функціональну схему проходження сигналу через інтерполятор, поясніть принцип роботи і призначення його вузлів
	9

	4
	Наведіть загальну структурну схему реалізації обробки сигналів на ПЛІС, поясніть її особливості
	9

	5
	Наведіть основні особливості і параметри реалізації ШПФ на нейрокомп’ютері
	10

	
	Сумарна кількість балів:
	35


Екзаменатор_____________________ доц. к.т.н. Ваврук Є. Я.
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НАЦІОНАЛЬНИЙ УНІВЕРСИТЕТ „ЛЬВІВСЬКА ПОЛІТЕХНІКА”

Інститут ІКТА                                                        Кафедра ЕОМ

Спеціальність СКС, КСМ                                   Семестр 10

Дисципліна „ Проектування комп’ютерних засобів обробки сигналів та зображень”

Модульний контроль №2
Білет № 42


	№ п/п
	Контрольні завдання і запитання
	К-сть балів

	1
	Скільки ієрархічних рівнів опрацювання радіолокаційної інформації Ви знаєте?
	2

	2
	Визначити необхідну продуктивність 128-ти точкового процесора ШПФ, за основою2, на ПЛІС при частоті поступлення вхідних даних 512 КГц.
	5

	3
	Вікна та їх основні параметри: підсилення і втрати перетворення
	9

	4
	Наведіть функціональну схему проходження сигналу через дециматор, поясніть принцип роботи і призначення його вузлів
	9

	5
	Визначте і охарактеризуйте порівняльні характеристики нейроприскорювачів на базі ПОС
	10

	
	Сумарна кількість балів:
	35


Екзаменатор_____________________ доц. к.т.н. Ваврук Є. Я.
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НАЦІОНАЛЬНИЙ УНІВЕРСИТЕТ „ЛЬВІВСЬКА ПОЛІТЕХНІКА”

Інститут ІКТА                                                        Кафедра ЕОМ

Спеціальність СКС, КСМ                                   Семестр 10

Дисципліна „ Проектування комп’ютерних засобів обробки сигналів та зображень”

Модульний контроль №2
Білет № 43


	№ п/п
	Контрольні завдання і запитання
	К-сть балів

	1
	Наведіть особливості вторинного опрацювання радіолокаційної інформації
	2

	2
	Наведіть і охарактеризуйте основні компоненти нейрокомп’ютера
	5

	3
	Наведіть приклад і охарактеризуйте схему реалізації нейрообчислювача на основі ADSP2106x
	9

	4
	Охарактеризуйте основні принципи побудови і організації структури ПФОС
	9

	5
	Яким чином пов’язані „Гармонійний аналіз кінцевих масивів даних” і ДПФ
	10

	
	Сумарна кількість балів:
	35


Екзаменатор_____________________ доц. к.т.н. Ваврук Є. Я.
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НАЦІОНАЛЬНИЙ УНІВЕРСИТЕТ „ЛЬВІВСЬКА ПОЛІТЕХНІКА”

Інститут ІКТА                                                        Кафедра ЕОМ

Спеціальність СКС, КСМ                                   Семестр 10

Дисципліна „ Проектування комп’ютерних засобів обробки сигналів та зображень”

Модульний контроль №2
Білет № 44


	№ п/п
	Контрольні завдання і запитання
	К-сть балів

	1
	Які дві задачі розв’язуються при гармонійгному опрацюванні сигналів?
	2

	2
	Наведіть основні параметри радіолокаційної, які впливають на характеристики засобів обробки
	5

	3
	Вікна та їх основні параметри
	9

	4
	Наведіть приклад і охарактеризуйте схему реалізації нейрокомп’ютера NEURO TURBO (фірми Fujіtsu)
	9

	5
	Опишіть і поясніть процедуру виконання операцій на векторному співпроцесорі нейрокомп’ютера
	10

	
	Сумарна кількість балів:
	35


Екзаменатор_____________________ доц. к.т.н. Ваврук Є. Я.
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НАЦІОНАЛЬНИЙ УНІВЕРСИТЕТ „ЛЬВІВСЬКА ПОЛІТЕХНІКА”

Інститут ІКТА                                                        Кафедра ЕОМ

Спеціальність СКС, КСМ                                   Семестр 10

Дисципліна „ Проектування комп’ютерних засобів обробки сигналів та зображень”

Модульний контроль №2
Білет № 45


	№ п/п
	Контрольні завдання і запитання
	К-сть балів

	1
	Наведіть області промислового використання даних при опрацюванні сигналів на декількох швидкостях
	2

	2
	Визначити продуктивність нейрокомпютера при таких вхідних даних: Nx=100, Nw=2000, F = 20Гц
	5

	3
	Наведіть функціональну схему проходження сигналу через дециматор, поясніть принцип роботи і призначення його вузлів
	9

	4
	Наведіть приклад і охарактеризуйте схему реалізації нейрокомп’ютера NEURO TURBO (фірми Fujіtsu)
	9

	5
	Поясніть, чому вигляд АЧХ для різних гармонік в заданому інтервалі не відрізняються між собою
	10

	
	Сумарна кількість балів:
	35
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НАЦІОНАЛЬНИЙ УНІВЕРСИТЕТ „ЛЬВІВСЬКА ПОЛІТЕХНІКА”

Інститут ІКТА                                                        Кафедра ЕОМ

Спеціальність СКС, КСМ                                   Семестр 10

Дисципліна „ Проектування комп’ютерних засобів обробки сигналів та зображень”

Модульний контроль №2
Білет № 46


	№ п/п
	Контрольні завдання і запитання
	К-сть балів

	1
	Гармонійне опрацювання сигналів – це....
	2

	2
	Наведіть основні параметри радіолокаційної станції, які впливають на характеристики засобів обробки
	5

	3
	Наведіть схему та поясніть принцип концепції опрацювання сигналів на декількох швидкостях на прикладі інтерполяції з цілим кроком
	9

	4
	Опишіть як обчислюється продуктивність нейропроцесора на базі ПОС
	9

	5
	Яким чином пов’язані „Гармонійний аналіз кінцевих масивів даних” і ДПФ
	10

	
	Сумарна кількість балів:
	35


Екзаменатор_____________________ доц. к.т.н. Ваврук Є. Я.
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Спеціальність СКС, КСМ                                   Семестр 10

Дисципліна „ Проектування комп’ютерних засобів обробки сигналів та зображень”

Модульний контроль №2
Білет № 47


	№ п/п
	Контрольні завдання і запитання
	К-сть балів

	1
	Наведіть області промислового використання даних при опрацюванні сигналів на декількох швидкостях
	2

	2
	Визначити продуктивність нейрокомпютера при таких вхідних даних: Nx=32, Nw=32, F = 64Гц
	5

	3
	Вікна та їх основні параметри: мінімальна допустима смуга частот
	9

	4
	Розподілення функціонального програмного забезпечення на мережі процесорів мультипроцесорної мережі на базі TMS320C4x
	9

	5
	Наведіть і поясніть особливості організації паралельних обчислень при виконанні алгоритмів ШПФ на процесорі NM6403
	10

	
	Сумарна кількість балів:
	35


Екзаменатор_____________________ доц. к.т.н. Ваврук Є. Я.
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Спеціальність СКС, КСМ                                   Семестр 10

Дисципліна „ Проектування комп’ютерних засобів обробки сигналів та зображень”

Модульний контроль №2
Білет № 48


	№ п/п
	Контрольні завдання і запитання
	К-сть балів

	1
	Наведіть області промислового використання даних при опрацюванні сигналів на декількох швидкостях
	2

	2
	Визначити необхідну продуктивність 128-ти точкового процесора ШПФ, за основою2, на ПЛІС при частоті поступлення вхідних даних 512 КГц
	5

	3
	Наведіть схему та поясніть необхідність багатокаскадного перетворення частоти дискретизації
	9

	4
	Наведіть приклад і охарактеризуйте схему реалізації нейрообчислювача на основі TMS320C4x
	9

	5
	Поясніть, яким чином залежать параметри опрацювання радіолокаційної інформації від частоти повторення імпульсів
	10

	
	Сумарна кількість балів:
	35


Екзаменатор_____________________ доц. к.т.н. Ваврук Є. Я.
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Дисципліна „ Проектування комп’ютерних засобів обробки сигналів та зображень”

Модульний контроль №2
Білет № 49


	№ п/п
	Контрольні завдання і запитання
	К-сть балів

	1
	Концепція опрацювання сигналів на декількох швидкостях
	2

	2
	Визначити необхідну продуктивність 2-х точкового процесора ШПФ, за основою2, на ПЛІС при частоті поступлення вхідних даних 2 МГц.
	5

	3
	Опишіть структурну схему нейрокомп’ютера NEURO TURBO (фірми Fujіtsu)
	9

	4
	Наведіть особливості побудови і основні параметри уніфікованої системи обробки, відображення, керування і діагностики радіолокаційних комплексів нового покоління
	9

	5
	Наведіть схему АЦП в системах відтворення компакт-дисків, поясніть функціональне призначення вузлів та принцип її роботи
	10

	
	Сумарна кількість балів:
	35
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Дисципліна „ Проектування комп’ютерних засобів обробки сигналів та зображень”

Модульний контроль №2
Білет № 50


	№ п/п
	Контрольні завдання і запитання
	К-сть балів

	1
	Наведіть області промислового використання даних при опрацюванні сигналів на декількох швидкостях
	2

	2
	Як здійснюється обчислення функцій на персептроні?
	5

	3
	Наведіть формули визначення кількості каскадів і кроків децимації і поясніть їх значення
	9

	4
	Опишіть структурну схему процесора NM6403
	9

	5
	Поясніть, чому вигляд АЧХ для різних гармонік в заданому інтервалі не відрізняються між собою
	10

	
	Сумарна кількість балів:
	35


Екзаменатор_____________________ доц. к.т.н. Ваврук Є. Я.
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НАЦІОНАЛЬНИЙ УНІВЕРСИТЕТ „ЛЬВІВСЬКА ПОЛІТЕХНІКА”

Інститут ІКТА                                                        Кафедра ЕОМ

Спеціальність СКС, КСМ                                   Семестр 10

Дисципліна „ Проектування комп’ютерних засобів обробки сигналів та зображень”

Модульний контроль №2
Білет № 51


	№ п/п
	Контрольні завдання і запитання
	К-сть балів

	1
	Нейрообчислювач –це ....
	2

	2
	Наведіть основні параметри радіолокаційної, які впливають на характеристики засобів обробки
	5

	3
	Наведіть формули визначення кількості каскадів і кроків децимації і поясніть їх значення
	9

	4
	Однокристальна реалізація ШПФ на ПЛІС
	9

	5
	Опишіть і поясніть процедуру виконання операцій на векторному співпроцесорі нейрокомп’ютера
	10

	
	Сумарна кількість балів:
	35


Екзаменатор_____________________ доц. к.т.н. Ваврук Є. Я.

Затверджено на засіданні кафедри  ЕОМ. Протокол №1 від 29 серпня 2006 року
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НАЦІОНАЛЬНИЙ УНІВЕРСИТЕТ „ЛЬВІВСЬКА ПОЛІТЕХНІКА”

Інститут ІКТА                                                        Кафедра ЕОМ

Спеціальність СКС, КСМ                                   Семестр 10

Дисципліна „ Проектування комп’ютерних засобів обробки сигналів та зображень”

Модульний контроль №2
Білет № 52


	№ п/п
	Контрольні завдання і запитання
	К-сть балів

	1
	Концепція опрацювання сигналів на декількох швидкостях
	2

	2
	Визначити продуктивність нейрокомпютера при таких вхідних даних: Nx=32, Nw=1, F = 10КГц
	5

	3
	Охарактеризуйте основні принципи побудови і організації структури ПФОС
	9

	4
	Вікна та їх основні параметри: паразитна амплітудна модуляція спектру
	9

	5
	Наведіть і поясніть особливості організації паралельних обчислень при виконанні алгоритмів ШПФ на процесорі NM6403
	10

	
	Сумарна кількість балів:
	35


Екзаменатор_____________________ доц. к.т.н. Ваврук Є. Я.

Затверджено на засіданні кафедри  ЕОМ. Протокол №1 від 29 серпня 2006 року
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НАЦІОНАЛЬНИЙ УНІВЕРСИТЕТ „ЛЬВІВСЬКА ПОЛІТЕХНІКА”

Інститут ІКТА                                                        Кафедра ЕОМ

Спеціальність СКС, КСМ                                   Семестр 10

Дисципліна „ Проектування комп’ютерних засобів обробки сигналів та зображень”

Модульний контроль №2
Білет № 53


	№ п/п
	Контрольні завдання і запитання
	К-сть балів

	1
	Які дві задачі розв’язуються при гармонійному опрацюванні сигналів?
	2

	2
	Охарактеризуйте елементну базу нейрокомп’ютера
	5

	3
	Вікна та їх основні параметри: мінімальна допустима смуга частот
	9

	4
	Наведіть функціональну схему проходження сигналу через дециматор, поясніть принцип роботи і призначення його вузлів
	9

	5
	Поясніть, чому при формуванні АЧХ появляються бокові „викиди”
	10

	
	Сумарна кількість балів:
	35


Екзаменатор_____________________ доц. к.т.н. Ваврук Є. Я.

Затверджено на засіданні кафедри  ЕОМ. Протокол №1 від 29 серпня 2006 року
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НАЦІОНАЛЬНИЙ УНІВЕРСИТЕТ „ЛЬВІВСЬКА ПОЛІТЕХНІКА”

Інститут ІКТА                                                        Кафедра ЕОМ

Спеціальність СКС, КСМ                                   Семестр 10

Дисципліна „ Проектування комп’ютерних засобів обробки сигналів та зображень”

Модульний контроль №2
Білет № 54


	№ п/п
	Контрольні завдання і запитання
	К-сть балів

	1
	Гармонійне опрацювання сигналів – це....
	2

	2
	Охарактеризуйте засоби, що лежать в осннові побудови нейрообчислювача
	5

	3
	Наведіть функціональну схему проходження сигналу через інтерполятор, поясніть принцип роботи і призначення його вузлів
	9

	4
	Опишіть структурну схему нейрообчислювача на основі ADSP2106x
	9

	5
	Яким чином пов’язані „Гармонійний аналіз кінцевих масивів даних” і ДПФ
	10

	
	Сумарна кількість балів:
	35


Екзаменатор_____________________ доц. к.т.н. Ваврук Є. Я.

Затверджено на засіданні кафедри  ЕОМ. Протокол №1 від 29 серпня 2006 року
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НАЦІОНАЛЬНИЙ УНІВЕРСИТЕТ „ЛЬВІВСЬКА ПОЛІТЕХНІКА”

Інститут ІКТА                                                        Кафедра ЕОМ

Спеціальність СКС, КСМ                                   Семестр 10

Дисципліна „ Проектування комп’ютерних засобів обробки сигналів та зображень”

Модульний контроль №2
Білет № 55


	№ п/п
	Контрольні завдання і запитання
	К-сть балів

	1
	Наведіть особливості первинного опрацювання радіолокаційної інформації
	2

	2
	Визначити необхідну продуктивність 64-ти точкового процесора ШПФ, за основою2, на ПЛІС при частоті поступлення вхідних даних 0,5 Гц.
	5

	3
	Наведіть функціональну схему проходження сигналу через дециматор, поясніть принцип роботи і призначення його вузлів
	9

	4
	Опишіть як обчислюється продуктивність нейропроцесора на базі ПОС
	9

	5
	Яким чином пов’язані „Гармонійний аналіз кінцевих масивів даних” і ДПФ
	10

	
	Сумарна кількість балів:
	35


Екзаменатор_____________________ доц. к.т.н. Ваврук Є. Я.
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НАЦІОНАЛЬНИЙ УНІВЕРСИТЕТ „ЛЬВІВСЬКА ПОЛІТЕХНІКА”

Інститут ІКТА                                                        Кафедра ЕОМ

Спеціальність СКС, КСМ                                   Семестр 10

Дисципліна „ Проектування комп’ютерних засобів обробки сигналів та зображень”

Модульний контроль №2
Білет № 56  


	№ п/п
	Контрольні завдання і запитання
	К-сть балів

	1
	Дайте визначення нейрокомп’ютера
	2

	2
	Визначити необхідну продуктивність 64-ти точкового процесора ШПФ, за основою2, на ПЛІС при частоті поступлення вхідних даних 512 МГц.
	5

	3
	Наведіть і охарактеризуйте базову структура нейроприскорювача на основі ПОС
	9

	4
	Вікна та їх основні параметри: мінімальна допустима смуга частот
	9

	5
	Поясніть, чому при формуванні АЧХ появляються бокові „викиди”
	10

	
	Сумарна кількість балів:
	35


Екзаменатор_____________________ доц. к.т.н. Ваврук Є. Я.

Затверджено на засіданні кафедри  ЕОМ. Протокол №1 від 29 серпня 2006 року
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НАЦІОНАЛЬНИЙ УНІВЕРСИТЕТ „ЛЬВІВСЬКА ПОЛІТЕХНІКА”

Інститут ІКТА                                                        Кафедра ЕОМ

Спеціальність СКС, КСМ                                   Семестр 10

Дисципліна „ Проектування комп’ютерних засобів обробки сигналів та зображень”

Модульний контроль №2
Білет № 57  


	№ п/п
	Контрольні завдання і запитання
	К-сть балів

	1
	Скільки ієрархічних рівнів опрацювання радіолокаційної інформації Ви знаєте?
	2

	2
	Визначити продуктивність нейрокомпютера при таких вхідних даних: Nx=2, Nw=1000, F = 20МГц
	5

	3
	Опишіть структурну схему нейрообчислювача на основі TMS320C44
	9

	4
	Наведіть функціональну схему проходження сигналу через дециматор, поясніть принцип роботи і призначення його вузлів
	9

	5
	Як відрізняються між собою алгоритми опрацювання сигналів та зображень?
	10

	
	Сумарна кількість балів:
	35


Екзаменатор_____________________ доц. к.т.н. Ваврук Є. Я.

Затверджено на засіданні кафедри  ЕОМ. Протокол №1 від 29 серпня 2006 року

Завідувач кафедри________________ проф. д.т.н. Мельник А.О.

-------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------

НАЦІОНАЛЬНИЙ УНІВЕРСИТЕТ „ЛЬВІВСЬКА ПОЛІТЕХНІКА”

Інститут ІКТА                                                        Кафедра ЕОМ

Спеціальність СКС, КСМ                                   Семестр 10

Дисципліна „ Проектування комп’ютерних засобів обробки сигналів та зображень”

Модульний контроль №2
Білет № 58  


	№ п/п
	Контрольні завдання і запитання
	К-сть балів

	1
	Наведіть особливості вторинного опрацювання радіолокаційної інформації
	2

	2
	Вікна та їх основні параметри
	5

	3
	Охарактеризуйте основні принципи побудови і організації структури ПФОС
	9

	4
	Наведіть функціональну схему проходження сигналу через інтерполятор, поясніть принцип роботи і призначення його вузлів
	9

	5
	Опишіть і поясніть процедуру виконання операцій на векторному співпроцесорі нейрокомп’ютера
	10

	
	Сумарна кількість балів:
	35


Екзаменатор_____________________ доц. к.т.н. Ваврук Є. Я.
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НАЦІОНАЛЬНИЙ УНІВЕРСИТЕТ „ЛЬВІВСЬКА ПОЛІТЕХНІКА”
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Спеціальність СКС, КСМ                                   Семестр 10

Дисципліна „ Проектування комп’ютерних засобів обробки сигналів та зображень”

Модульний контроль №2
Білет № 59  


	№ п/п
	Контрольні завдання і запитання
	К-сть балів

	1
	Які дві задачі розв’язуються при гармонійгному опрацюванні сигналів?
	2

	2
	Наведіть основні параметри радіолокаційної, які впливають на характеристики засобів обробки
	5

	3
	Вікна та їх основні параметри
	9

	4
	Наведіть функціональну схему проходження сигналу через дециматор, поясніть принцип роботи і призначення його вузлів
	9

	5
	Наведіть основні особливості і параметри реалізації ШПФ на нейрокомп’ютері
	10

	
	Сумарна кількість балів:
	35


Екзаменатор_____________________ доц. к.т.н. Ваврук Є. Я.
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Спеціальність СКС, КСМ                                   Семестр 10

Дисципліна „ Проектування комп’ютерних засобів обробки сигналів та зображень”

Модульний контроль №2
Білет № 60  


	№ п/п
	Контрольні завдання і запитання
	К-сть балів

	1
	Наведіть особливості вторинного опрацювання радіолокаційної інформації
	2

	2
	Визначити продуктивність нейрокомпютера при таких вхідних даних: Nx=1, Nw=64, F = 20Гц
	5

	3
	Опишіть структурну схему нейрокомп’ютера NEURO TURBO (фірми Fujіtsu)
	9

	4
	Наведіть схему та поясніть необхідність багатокаскадного перетворення частоти дискретизації
	9

	5
	Поясніть, чому вигляд АЧХ для різних гармонік в заданому інтервалі не відрізняються між собою
	10

	
	Сумарна кількість балів:
	35


Екзаменатор_____________________ доц. к.т.н. Ваврук Є. Я.
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Спеціальність СКС, КСМ                                   Семестр 10

Дисципліна „ Проектування комп’ютерних засобів обробки сигналів та зображень”

Модульний контроль №2
Білет № 61  


	№ п/п
	Контрольні завдання і запитання
	К-сть балів

	1
	Дайте визначення нейрокомп’ютера
	2

	2
	Наведіть основні параметри радіолокаційної станції, які впливають на характеристики засобів обробки
	5

	3
	Наведіть схему та поясніть принцип концепції опрацювання сигналів на декількох швидкостях на прикладі інтерполяції з цілим кроком
	9

	4
	Опишіть як обчислюється продуктивність нейропроцесора на базі ПОС
	9

	5
	Яким чином пов’язані „Гармонійний аналіз кінцевих масивів даних” і ДПФ
	10

	
	Сумарна кількість балів:
	35


Екзаменатор_____________________ доц. к.т.н. Ваврук Є. Я.
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Дисципліна „ Проектування комп’ютерних засобів обробки сигналів та зображень”

Модульний контроль №2
Білет № 62  


	№ п/п
	Контрольні завдання і запитання
	К-сть балів

	1
	Наведіть області промислового використання даних при опрацюванні сигналів на декількох швидкостях
	2

	2
	Визначити продуктивність нейрокомпютера при таких вхідних даних: Nx=8, Nw=10, F = 0,4Гц
	5

	3
	Апаратна реалізація мультипроцесорної мережі на базі TMS320C4x
	9

	4
	Наведіть приклад і охарактеризуйте схему реалізації нейрообчислювача на основі TMS320C4x
	9

	5
	Поясніть, яким чином залежать параметри опрацювання радіолокаційної інформації від частоти повторення імпульсів
	10

	
	Сумарна кількість балів:
	35


Екзаменатор_____________________ доц. к.т.н. Ваврук Є. Я.
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Дисципліна „ Проектування комп’ютерних засобів обробки сигналів та зображень”

Модульний контроль №2
Білет № 63  


	№ п/п
	Контрольні завдання і запитання
	К-сть балів

	1
	Концепція опрацювання сигналів на декількох швидкостях
	2

	2
	Визначити продуктивність нейрокомпютера при таких вхідних даних: Nx=6, Nw=10, F = 1Гц
	5

	3
	Наведіть приклад і охарактеризуйте схему реалізації нейрообчислювача на основі ADSP2106x
	9

	4
	Розподілення функціонального програмного забезпечення на мережі процесорів мультипроцесорної мережі на базі TMS320C4x
	9

	5
	Наведіть схему АЦП в системах відтворення компакт-дисків, поясніть функціональне призначення вузлів та принцип її роботи
	10

	
	Сумарна кількість балів:
	35


Екзаменатор_____________________ доц. к.т.н. Ваврук Є. Я.
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НАЦІОНАЛЬНИЙ УНІВЕРСИТЕТ „ЛЬВІВСЬКА ПОЛІТЕХНІКА”

Інститут ІКТА                                                        Кафедра ЕОМ

Спеціальність СКС, КСМ                                   Семестр 10

Дисципліна „ Проектування комп’ютерних засобів обробки сигналів та зображень”

Модульний контроль №2
Білет № 64  


	№ п/п
	Контрольні завдання і запитання
	К-сть балів

	1
	На ПЛІС можна побудувати систему опрацювання сигналів? (так/ні)
	2

	2
	Наведіть і охарактеризуйте основні компоненти нейрокомп’ютера
	5

	3
	Опишіть структурну схему процесора NM6403
	9

	4
	Наведіть схему та поясніть принцип концепції опрацювання сигналів на декількох швидкостях на прикладі децимації з цілим кроком
	9

	5
	Поясніть, чому вигляд АЧХ для різних гармонік в заданому інтервалі не відрізняються між собою
	10

	
	Сумарна кількість балів:
	35
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НАЦІОНАЛЬНИЙ УНІВЕРСИТЕТ „ЛЬВІВСЬКА ПОЛІТЕХНІКА”

Інститут ІКТА                                                        Кафедра ЕОМ

Спеціальність СКС, КСМ                                   Семестр 10

Дисципліна „ Проектування комп’ютерних засобів обробки сигналів та зображень”

Модульний контроль №2
Білет № 65
	№ п/п
	Контрольні завдання і запитання
	К-сть балів

	1
	Наведіть області застосування нейрокомп’ютера
	2

	2
	Визначити продуктивність нейрокомпютера при таких вхідних даних: Nx=64, Nw=32, F = 32Гц
	5

	3
	Наведіть формули визначення кількості каскадів і кроків децимації і поясніть їх значення
	9

	4
	Наведіть функціональну схему проходження сигналу через інтерполятор, поясніть принцип роботи і призначення його вузлів
	9

	5
	Опишіть і поясніть процедуру виконання операцій на векторному співпроцесорі нейрокомп’ютера
	10

	
	Сумарна кількість балів:
	35
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Інститут ІКТА                                                        Кафедра ЕОМ

Спеціальність СКС, КСМ                                   Семестр 10

Дисципліна „ Проектування комп’ютерних засобів обробки сигналів та зображень”

Модульний контроль №2
Білет № 66  


	№ п/п
	Контрольні завдання і запитання
	К-сть балів

	1
	Скільки ієрархічних рівнів опрацювання радіолокаційної інформації Ви знаєте?
	2

	2
	Визначити продуктивність нейрокомпютера при таких вхідних даних: Nx=32, Nw=1, F = 10КГц
	5

	3
	Вікна та їх основні параметри: кореляція ділянок, що перекриваються
	9

	4
	Наведіть схему та поясніть принцип концепції опрацювання сигналів на декількох швидкостях на прикладі інтерполяції з цілим кроком
	9

	5
	Опишіть і поясніть процедуру виконання операцій на векторному співпроцесорі нейрокомп’ютера
	10

	
	Сумарна кількість балів:
	35


Екзаменатор_____________________ доц. к.т.н. Ваврук Є. Я.
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НАЦІОНАЛЬНИЙ УНІВЕРСИТЕТ „ЛЬВІВСЬКА ПОЛІТЕХНІКА”

Інститут ІКТА                                                        Кафедра ЕОМ

Спеціальність СКС, КСМ                                   Семестр 10

Дисципліна „ Проектування комп’ютерних засобів обробки сигналів та зображень”

Модульний контроль №2
Білет № 67  


	№ п/п
	Контрольні завдання і запитання
	К-сть балів

	1
	Які дві задачі розв’язуються при гармонійному опрацюванні сигналів?
	2

	2
	Охарактеризуйте елементну базу нейрокомп’ютера
	5

	3
	Наведіть і охарактеризуйте базову структура нейроприскорювача на основі ПОС
	9

	4
	Вікна та їх основні параметри
	9

	5
	Яким чином пов’язані „Гармонійний аналіз кінцевих масивів даних” і ДПФ
	10

	
	Сумарна кількість балів:
	35


Екзаменатор_____________________ доц. к.т.н. Ваврук Є. Я.
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НАЦІОНАЛЬНИЙ УНІВЕРСИТЕТ „ЛЬВІВСЬКА ПОЛІТЕХНІКА”

Інститут ІКТА                                                        Кафедра ЕОМ

Спеціальність СКС, КСМ                                   Семестр 10

Дисципліна „ Проектування комп’ютерних засобів обробки сигналів та зображень”

Модульний контроль №2
Білет №68  


	№ п/п
	Контрольні завдання і запитання
	К-сть балів

	1
	Гармонійне опрацювання сигналів – це....
	2

	2
	Охарактеризуйте засоби, що лежать в осннові побудови нейрообчислювача
	5

	3
	Наведіть функціональну схему проходження сигналу через інтерполятор, поясніть принцип роботи і призначення його вузлів
	9

	4
	Опишіть структурну схему нейрообчислювача на основі ADSP2106x
	9

	5
	Яким чином пов’язані „Гармонійний аналіз кінцевих масивів даних” і ДПФ
	10

	
	Сумарна кількість балів:
	35


Екзаменатор_____________________ доц. к.т.н. Ваврук Є. Я.
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НАЦІОНАЛЬНИЙ УНІВЕРСИТЕТ „ЛЬВІВСЬКА ПОЛІТЕХНІКА”

Інститут ІКТА                                                        Кафедра ЕОМ

Спеціальність СКС, КСМ                                   Семестр 10

Дисципліна „ Проектування комп’ютерних засобів обробки сигналів та зображень”

Модульний контроль №2
Білет № 69 


	№ п/п
	Контрольні завдання і запитання
	К-сть балів

	1
	Наведіть особливості первинного опрацювання радіолокаційної інформації
	2

	2
	Наведіть основні параметри радіолокаційної станції, які впливають на характеристики засобів обробки
	5

	3
	Наведіть функціональну схему проходження сигналу через дециматор, поясніть принцип роботи і призначення його вузлів
	9

	4
	Вікна та їх основні параметри: мінімальна допустима смуга частот
	9

	5
	Опишіть і поясніть процес обчислення скалярного добутку
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	10

	
	Сумарна кількість балів:
	35
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Спеціальність СКС, КСМ                                   Семестр 10

Дисципліна „ Проектування комп’ютерних засобів обробки сигналів та зображень”

Модульний контроль №2
Білет № 70 


	№ п/п
	Контрольні завдання і запитання
	К-сть балів

	1
	Скільки ієрархічних рівнів опрацювання радіолокаційної інформації Ви знаєте?
	2

	2
	Визначити продуктивність нейрокомпютера при таких вхідних даних: Nx=2, Nw=1000, F = 20МГц
	5

	3
	Охарактеризуйте основні принципи побудови і організації структури ПФОС
	9

	4
	Наведіть приклад і охарактеризуйте схему реалізації нейрокомп’ютера NEURO TURBO (фірми Fujіtsu)
	9

	5
	Як відрізняються між собою алгоритми опрацювання сигналів та зображень?
	10

	
	Сумарна кількість балів:
	35
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Спеціальність СКС, КСМ                                   Семестр 10

Дисципліна „ Проектування комп’ютерних засобів обробки сигналів та зображень”

Модульний контроль №2
Білет №71


	№ п/п
	Контрольні завдання і запитання
	К-сть балів

	1
	Наведіть особливості вторинного опрацювання радіолокаційної інформації
	2

	2
	Вікна та їх основні параметри
	5

	3
	Охарактеризуйте основні принципи побудови і організації структури ПФОС
	9

	4
	Наведіть функціональну схему проходження сигналу через інтерполятор, поясніть принцип роботи і призначення його вузлів
	9

	5
	Наведіть і поясніть особливості організації паралельних обчислень при виконанні алгоритмів ШПФ на процесорі NM6403
	10

	
	Сумарна кількість балів:
	35
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Дисципліна „ Проектування комп’ютерних засобів обробки сигналів та зображень”

Модульний контроль №2
Білет №72


	№ п/п
	Контрольні завдання і запитання
	К-сть балів

	1
	Які дві задачі розв’язуються при гармонійгному опрацюванні сигналів?
	2

	2
	Як визначається точність обчислення на нейрокомп’ютерах 
	5

	3
	Вікна та їх основні параметри: підсилення і втрати перетворення
	9

	4
	Наведіть схему та поясніть принцип концепції опрацювання сигналів на декількох швидкостях на прикладі інтерполяції з цілим кроком
	9

	5
	Поясніть роботу алгоритму обмежувача і погодженого фільтра мультипроцесорної мережі на базі TMS320C4x
	10

	
	Сумарна кількість балів:
	35
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Дисципліна „ Проектування комп’ютерних засобів обробки сигналів та зображень”

Модульний контроль №2
Білет № 73  


	№ п/п
	Контрольні завдання і запитання
	К-сть балів

	1
	Наведіть особливості вторинного опрацювання радіолокаційної інформації
	2

	2
	Визначити продуктивність нейрокомпютера при таких вхідних даних: Nx=1, Nw=1, F = 20Гц
	5

	3
	Вікна та їх основні параметри
	9

	4
	Опишіть організацію нейроприскорювачів на базі ПЛІС
	9

	5
	Поясніть, чому вигляд АЧХ для різних гармонік в заданому інтервалі не відрізняються між собою
	10

	
	Сумарна кількість балів:
	35


Екзаменатор_____________________ доц. к.т.н. Ваврук Є. Я.

Затверджено на засіданні кафедри  ЕОМ. Протокол №1 від 29 серпня 2006 року

Завідувач кафедри________________ проф. д.т.н. Мельник А.О.

-------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------

НАЦІОНАЛЬНИЙ УНІВЕРСИТЕТ „ЛЬВІВСЬКА ПОЛІТЕХНІКА”

Інститут ІКТА                                                        Кафедра ЕОМ

Спеціальність СКС, КСМ                                   Семестр 10

Дисципліна „ Проектування комп’ютерних засобів обробки сигналів та зображень”

Модульний контроль №2
Білет № 74  


	№ п/п
	Контрольні завдання і запитання
	К-сть балів

	1
	Дайте визначення нейрокомп’ютера
	2

	2
	Наведіть основні параметри радіолокаційної станції, які впливають на характеристики засобів обробки
	5

	3
	Яким чином визначається продуктивність функцій прямого і зворотного ШПФ на процесорі NM6403
	9

	4
	Апаратна реалізація мультипроцесорної мережі на базі TMS320C4x
	9

	5
	Наведіть схему АЦП в системах відтворення компакт-дисків, поясніть функціональне призначення вузлів та принцип її роботи
	10

	
	Сумарна кількість балів:
	35
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Дисципліна „ Проектування комп’ютерних засобів обробки сигналів та зображень”

Модульний контроль №2
Білет № 75 


	№ п/п
	Контрольні завдання і запитання
	К-сть балів

	1
	Наведіть особливості первинного опрацювання радіолокаційної інформації
	2

	2
	Охарактеризуйте засоби, що лежать в основі побудови нейрообчислювача
	5

	3
	Наведіть функціональну схему проходження сигналу через дециматор, поясніть принцип роботи і призначення його вузлів
	9

	4
	Розподілення функціонального програмного забезпечення на мережі процесорів мультипроцесорної мережі на базі TMS320C4x
	9

	5
	Наведіть схему АЦП в системах відтворення компакт-дисків, поясніть функціональне призначення вузлів та принцип її роботи
	10

	
	Сумарна кількість балів:
	35
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НАЦІОНАЛЬНИЙ УНІВЕРСИТЕТ „ЛЬВІВСЬКА ПОЛІТЕХНІКА”

Інститут ІКТА                                                        Кафедра ЕОМ

Спеціальність СКС, КСМ                                   Семестр 10

Дисципліна „ Проектування комп’ютерних засобів обробки сигналів та зображень”

Модульний контроль №2
Білет № 76 


	№ п/п
	Контрольні завдання і запитання
	К-сть балів

	1
	На ПЛІС можна побудувати систему опрацювання сигналів? (так/ні)
	2

	2
	Наведіть і охарактеризуйте основні компоненти нейрокомп’ютера
	5

	3
	Опишіть структурну схему процесора NM6403
	9

	4
	Наведіть схему та поясніть принцип концепції опрацювання сигналів на декількох швидкостях на прикладі децимації з цілим кроком
	9

	5
	Опишіть і поясніть процес обчислення скалярного добутку
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	Сумарна кількість балів:
	35
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НАЦІОНАЛЬНИЙ УНІВЕРСИТЕТ „ЛЬВІВСЬКА ПОЛІТЕХНІКА”

Інститут ІКТА                                                        Кафедра ЕОМ

Спеціальність СКС, КСМ                                   Семестр 10

Дисципліна „ Проектування комп’ютерних засобів обробки сигналів та зображень”

Модульний контроль №2
Білет № 77


	№ п/п
	Контрольні завдання і запитання
	К-сть балів

	1
	Наведіть області застосування нейрокомп’ютера
	2

	2
	Визначити продуктивність нейрокомпютера при таких вхідних даних: Nx=64, Nw=1, F = 64Гц
	5

	3
	Наведіть схему та поясніть принцип концепції опрацювання сигналів на декількох швидкостях на прикладі інтерполяції з цілим кроком
	9

	4
	Опишіть як обчислюється продуктивність нейропроцесора на базі ПОС
	9

	5
	Поясніть, яким чином залежать параметри опрацювання радіолокаційної інформації від частоти повторення імпульсів
	10

	
	Сумарна кількість балів:
	35
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НАЦІОНАЛЬНИЙ УНІВЕРСИТЕТ „ЛЬВІВСЬКА ПОЛІТЕХНІКА”

Інститут ІКТА                                                        Кафедра ЕОМ

Спеціальність СКС, КСМ                                   Семестр 10

Дисципліна „ Проектування комп’ютерних засобів обробки сигналів та зображень”

Модульний контроль №2
Білет № 78


	№ п/п
	Контрольні завдання і запитання
	К-сть балів

	1
	Гармонійне опрацювання сигналів – це....
	2

	2
	Визначити продуктивність нейрокомпютера при таких вхідних даних: Nx=160, Nw=2, F = 10Гц
	5

	3
	Наведіть схему та поясніть необхідність багатокаскадного перетворення частоти дискретизації
	9

	4
	Вікна та їх основні параметри: кореляція ділянок, що перекриваються
	9

	5
	Опишіть і поясніть процедуру виконання операцій на векторному співпроцесорі нейрокомп’ютера
	10

	
	Сумарна кількість балів:
	35
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Інститут ІКТА                                                        Кафедра ЕОМ

Спеціальність СКС, КСМ                                   Семестр 10

Дисципліна „ Проектування комп’ютерних засобів обробки сигналів та зображень”

Модульний контроль №2
Білет № 79


	№ п/п
	Контрольні завдання і запитання
	К-сть балів

	1
	Які дві задачі розв’язуються при гармонійгному опрацюванні сигналів?
	2

	2
	Визначити продуктивність нейрокомпютера при таких вхідних даних: Nx=1, Nw=1, F = 1КГц
	5

	3
	Вікна та їх основні параметри
	9

	4
	Наведіть схему та поясніть принцип концепції опрацювання сигналів на декількох швидкостях на прикладі інтерполяції з цілим кроком
	9

	5
	Визначте і охарактеризуйте порівняльні характеристики нейроприскорювачів на базі ПОС
	10

	
	Сумарна кількість балів:
	35
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НАЦІОНАЛЬНИЙ УНІВЕРСИТЕТ „ЛЬВІВСЬКА ПОЛІТЕХНІКА”

Інститут ІКТА                                                        Кафедра ЕОМ

Спеціальність СКС, КСМ                                   Семестр 10

Дисципліна „ Проектування комп’ютерних засобів обробки сигналів та зображень”

Модульний контроль №2
Білет № 80


	№ п/п
	Контрольні завдання і запитання
	К-сть балів

	1
	Які дві задачі розв’язуються при гармонійному опрацюванні сигналів?
	2

	2
	Охарактеризуйте елементну базу нейрокомп’ютера
	5

	3
	Вікна та їх основні параметри
	9

	4
	Опишіть структурну схему нейрообчислювача на основі ADSP2106x
	9

	5
	Яким чином пов’язані „Гармонійний аналіз кінцевих масивів даних” і ДПФ
	10

	
	Сумарна кількість балів:
	35
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Затверджено на засіданні кафедри  ЕОМ. Протокол №1 від 29 серпня 2006 року

Завідувач кафедри________________ проф. д.т.н. Мельник А.О.

-------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------

НАЦІОНАЛЬНИЙ УНІВЕРСИТЕТ „ЛЬВІВСЬКА ПОЛІТЕХНІКА”

Інститут ІКТА                                                        Кафедра ЕОМ

Спеціальність СКС, КСМ                                   Семестр 10

Дисципліна „ Проектування комп’ютерних засобів обробки сигналів та зображень”

Модульний контроль №2
Білет № 81


	№ п/п
	Контрольні завдання і запитання
	К-сть балів

	1
	Гармонійне опрацювання сигналів – це....
	2

	2
	Охарактеризуйте засоби, що лежать в осннові побудови нейрообчислювача
	5

	3
	Наведіть функціональну схему проходження сигналу через інтерполятор, поясніть принцип роботи і призначення його вузлів
	9

	4
	Опишіть структурну схему нейрообчислювача на основі ADSP2106x
	9

	5
	Яким чином пов’язані „Гармонійний аналіз кінцевих масивів даних” і ДПФ
	10

	
	Сумарна кількість балів:
	35


Екзаменатор_____________________ доц. к.т.н. Ваврук Є. Я.

Затверджено на засіданні кафедри  ЕОМ. Протокол №1 від 29 серпня 2006 року

Завідувач кафедри________________ проф. д.т.н. Мельник А.О.

-------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------

НАЦІОНАЛЬНИЙ УНІВЕРСИТЕТ „ЛЬВІВСЬКА ПОЛІТЕХНІКА”

Інститут ІКТА                                                        Кафедра ЕОМ

Спеціальність СКС, КСМ                                   Семестр 10

Дисципліна „ Проектування комп’ютерних засобів обробки сигналів та зображень”

Модульний контроль №2
Білет № 82


	№ п/п
	Контрольні завдання і запитання
	К-сть балів

	1
	Концепція опрацювання сигналів на декількох швидкостях
	2

	2
	Охарактеризуйте елементну базу нейрокомп’ютера
	5

	3
	Наведіть функціональну схему проходження сигналу через дециматор, поясніть принцип роботи і призначення його вузлів
	9

	4
	Вікна та їх основні параметри: мінімальна допустима смуга частот
	9

	5
	Опишіть і поясніть процес обчислення скалярного добутку
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	Сумарна кількість балів:
	35


Екзаменатор_____________________ доц. к.т.н. Ваврук Є. Я.
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НАЦІОНАЛЬНИЙ УНІВЕРСИТЕТ „ЛЬВІВСЬКА ПОЛІТЕХНІКА”

Інститут ІКТА                                                        Кафедра ЕОМ

Спеціальність СКС, КСМ                                   Семестр 10

Дисципліна „ Проектування комп’ютерних засобів обробки сигналів та зображень”

Модульний контроль №2
Білет № 83


	№ п/п
	Контрольні завдання і запитання
	К-сть балів

	1
	Наведіть особливості вторинного опрацювання радіолокаційної інформації
	2

	2
	Визначити продуктивність нейрокомпютера при таких вхідних даних: Nx=128, Nw=1, F = 64КГц
	5

	3
	Охарактеризуйте основні принципи побудови і організації структури ПФОС
	9

	4
	Опишіть як обчислюється продуктивність нейропроцесора на базі ПОС
	9

	5
	Наведіть схему АЦП в системах відтворення компакт-дисків, поясніть функціональне призначення вузлів та принцип її роботи
	10

	
	Сумарна кількість балів:
	35


Екзаменатор_____________________ доц. к.т.н. Ваврук Є. Я.
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НАЦІОНАЛЬНИЙ УНІВЕРСИТЕТ „ЛЬВІВСЬКА ПОЛІТЕХНІКА”
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Спеціальність СКС, КСМ                                   Семестр 10

Дисципліна „ Проектування комп’ютерних засобів обробки сигналів та зображень”

Модульний контроль №2
Білет № 84


	№ п/п
	Контрольні завдання і запитання
	К-сть балів

	1
	Наведіть області застосування нейрокомп’ютера
	2

	2
	Визначити продуктивність нейрокомпютера при таких вхідних даних: Nx=1, Nw=2, F = 20МГц
	5

	3
	Наведіть особливості побудови і основні параметри уніфікованої системи обробки, відображення, керування і діагностики радіолокаційних комплексів нового покоління
	9

	4
	Наведіть схему та поясніть необхідність багатокаскадного перетворення частоти дискретизації
	9

	5
	Як відрізняються між собою алгоритми опрацювання сигналів та зображень?
	10

	
	Сумарна кількість балів:
	35
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Спеціальність СКС, КСМ                                   Семестр 10

Дисципліна „ Проектування комп’ютерних засобів обробки сигналів та зображень”

Модульний контроль №2
Білет № 85


	№ п/п
	Контрольні завдання і запитання
	К-сть балів

	1
	Концепція опрацювання сигналів на декількох швидкостях
	2

	2
	Визначити продуктивність нейрокомпютера при таких вхідних даних: Nx=1, Nw=1, F = 1Гц
	5

	3
	Вікна та їх основні параметри: еквівалентна шумова полоса
	9

	4
	Охарактеризуйте основні принципи побудови і організації структури ПФОС
	9

	5
	Наведіть основні особливості і параметри реалізації ШПФ на нейрокомп’ютері
	10

	
	Сумарна кількість балів:
	35
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Дисципліна „ Проектування комп’ютерних засобів обробки сигналів та зображень”

Модульний контроль №2
Білет № 86


	№ п/п
	Контрольні завдання і запитання
	К-сть балів

	1
	Скільки ієрархічних рівнів опрацювання радіолокаційної інформації Ви знаєте?
	2

	2
	Наведіть основні параметри радіолокаційної, які впливають на характеристики засобів обробки
	5

	3
	Опишіть структурну схему нейрокомп’ютера NEURO TURBO (фірми Fujіtsu)
	9

	4
	Наведіть функціональну схему проходження сигналу через інтерполятор, поясніть принцип роботи і призначення його вузлів
	9

	5
	Наведіть і поясніть особливості організації паралельних обчислень при виконанні алгоритмів ШПФ на процесорі NM6403
	10

	
	Сумарна кількість балів:
	35
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Дисципліна „ Проектування комп’ютерних засобів обробки сигналів та зображень”

Модульний контроль №2
Білет № 87


	№ п/п
	Контрольні завдання і запитання
	К-сть балів

	1
	Які дві задачі розв’язуються при гармонійгному опрацюванні сигналів?
	2

	2
	Як визначається точність обчислення на нейрокомп’ютерах
	5

	3
	Наведіть приклад і охарактеризуйте схему реалізації нейрообчислювача на основі ADSP2106x
	9

	4
	Вікна та їх основні параметри: мінімальна допустима смуга частот
	9

	5
	Поясніть роботу алгоритму обмежувача і погодженого фільтра мультипроцесорної мережі на базі TMS320C4x
	10

	
	Сумарна кількість балів:
	35
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Затверджено на засіданні кафедри  ЕОМ. Протокол №1 від 29 серпня 2006 року

Завідувач кафедри________________ проф. д.т.н. Мельник А.О.

-------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------

НАЦІОНАЛЬНИЙ УНІВЕРСИТЕТ „ЛЬВІВСЬКА ПОЛІТЕХНІКА”

Інститут ІКТА                                                        Кафедра ЕОМ

Спеціальність СКС, КСМ                                   Семестр 10

Дисципліна „ Проектування комп’ютерних засобів обробки сигналів та зображень”

Модульний контроль №2
Білет № 88


	№ п/п
	Контрольні завдання і запитання
	К-сть балів

	1
	Наведіть особливості вторинного опрацювання радіолокаційної інформації
	2

	2
	Визначити продуктивність нейрокомпютера при таких вхідних даних: Nx=1, Nw=1, F = 20Гц
	5

	3
	Опишіть структурну схему нейрообчислювача на основі TMS320C44
	9

	4
	Вікна та їх основні параметри: кореляція ділянок, що перекриваються
	9

	5
	Поясніть, чому вигляд АЧХ для різних гармонік в заданому інтервалі не відрізняються між собою
	10

	
	Сумарна кількість балів:
	35


Екзаменатор_____________________ доц. к.т.н. Ваврук Є. Я.

Затверджено на засіданні кафедри  ЕОМ. Протокол №1 від 29 серпня 2006 року
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НАЦІОНАЛЬНИЙ УНІВЕРСИТЕТ „ЛЬВІВСЬКА ПОЛІТЕХНІКА”

Інститут ІКТА                                                        Кафедра ЕОМ

Спеціальність СКС, КСМ                                   Семестр 10

Дисципліна „ Проектування комп’ютерних засобів обробки сигналів та зображень”

Модульний контроль №2
Білет № 89


	№ п/п
	Контрольні завдання і запитання
	К-сть балів

	1
	Дайте визначення нейрокомп’ютера
	2

	2
	Наведіть основні параметри радіолокаційної станції, які впливають на характеристики засобів обробки
	5

	3
	Апаратна реалізація мультипроцесорної мережі на базі TMS320C4x
	9

	4
	Опишіть організацію нейроприскорювачів на базі ПЛІС
	9

	5
	Наведіть схему АЦП в системах відтворення компакт-дисків, поясніть функціональне призначення вузлів та принцип її роботи
	10

	
	Сумарна кількість балів:
	35


Екзаменатор_____________________ доц. к.т.н. Ваврук Є. Я.
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НАЦІОНАЛЬНИЙ УНІВЕРСИТЕТ „ЛЬВІВСЬКА ПОЛІТЕХНІКА”

Інститут ІКТА                                                        Кафедра ЕОМ

Спеціальність СКС, КСМ                                   Семестр 10

Дисципліна „ Проектування комп’ютерних засобів обробки сигналів та зображень”

Модульний контроль №2
Білет № 90


	№ п/п
	Контрольні завдання і запитання
	К-сть балів

	1
	Наведіть особливості первинного опрацювання радіолокаційної інформації
	2

	2
	Охарактеризуйте засоби, що лежать в основі побудови нейрообчислювача
	5

	3
	Вікна та їх основні параметри: підсилення і втрати перетворення
	9

	4
	Наведіть схему та поясніть принцип концепції опрацювання сигналів на декількох швидкостях на прикладі децимації з цілим кроком
	9

	5
	Опишіть і поясніть процедуру виконання операцій на векторному співпроцесорі нейрокомп’ютера
	10

	
	Сумарна кількість балів:
	35


Екзаменатор_____________________ доц. к.т.н. Ваврук Є. Я.
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НАЦІОНАЛЬНИЙ УНІВЕРСИТЕТ „ЛЬВІВСЬКА ПОЛІТЕХНІКА”

Інститут ІКТА                                                        Кафедра ЕОМ

Спеціальність СКС, КСМ                                   Семестр 10

Дисципліна „ Проектування комп’ютерних засобів обробки сигналів та зображень”

Модульний контроль №2
Білет № 91


	№ п/п
	Контрольні завдання і запитання
	К-сть балів

	1
	Наведіть області промислового використання даних при опрацюванні сигналів на декількох швидкостях
	2

	2
	Наведіть і охарактеризуйте основні компоненти нейрокомп’ютера
	5

	3
	Охарактеризуйте основні принципи побудови і організації структури ПФОС
	9

	4
	Опишіть як обчислюється продуктивність нейропроцесора на базі ПОС
	9

	5
	Поясніть, чому при формуванні АЧХ появляються бокові „викиди”
	10

	
	Сумарна кількість балів:
	35


Екзаменатор_____________________ доц. к.т.н. Ваврук Є. Я.
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НАЦІОНАЛЬНИЙ УНІВЕРСИТЕТ „ЛЬВІВСЬКА ПОЛІТЕХНІКА”

Інститут ІКТА                                                        Кафедра ЕОМ

Спеціальність СКС, КСМ                                   Семестр 10

Дисципліна „ Проектування комп’ютерних засобів обробки сигналів та зображень”

Модульний контроль №2
Білет № 92  


	№ п/п
	Контрольні завдання і запитання
	К-сть балів

	1
	Наведіть особливості первинного опрацювання радіолокаційної інформації
	2

	2
	Визначити необхідну продуктивність 64-ти точкового процесора ШПФ, за основою2, на ПЛІС при частоті поступлення вхідних даних 512 МГц.
	5

	3
	Опишіть структурну схему процесора NM6403
	9

	4
	Наведіть схему та поясніть принцип концепції опрацювання сигналів на декількох швидкостях на прикладі інтерполяції з цілим кроком
	9

	5
	Яким чином пов’язані „Гармонійний аналіз кінцевих масивів даних” і ДПФ
	10

	
	Сумарна кількість балів:
	35


Екзаменатор_____________________ доц. к.т.н. Ваврук Є. Я.
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НАЦІОНАЛЬНИЙ УНІВЕРСИТЕТ „ЛЬВІВСЬКА ПОЛІТЕХНІКА”

Інститут ІКТА                                                        Кафедра ЕОМ

Спеціальність СКС, КСМ                                   Семестр 10

Дисципліна „ Проектування комп’ютерних засобів обробки сигналів та зображень”

Модульний контроль №2
Білет № 93  


	№ п/п
	Контрольні завдання і запитання
	К-сть балів

	1
	Які дві задачі розв’язуються при гармонійгному опрацюванні сигналів? 
	2

	2
	Визначити продуктивність нейрокомпютера при таких вхідних даних: Nx=32, Nw=64, F = 64Гц
	5

	3
	Наведіть і охарактеризуйте базову структура нейроприскорювача на основі ПОС
	9

	4
	Наведіть схему та поясніть принцип концепції опрацювання сигналів на декількох швидкостях на прикладі децимації з цілим кроком
	9

	5
	Поясніть роботу алгоритму обмежувача і погодженого фільтра мультипроцесорної мережі на базі TMS320C4x
	10

	
	Сумарна кількість балів:
	35


Екзаменатор_____________________ доц. к.т.н. Ваврук Є. Я.
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НАЦІОНАЛЬНИЙ УНІВЕРСИТЕТ „ЛЬВІВСЬКА ПОЛІТЕХНІКА”

Інститут ІКТА                                                        Кафедра ЕОМ

Спеціальність СКС, КСМ                                   Семестр 10

Дисципліна „ Проектування комп’ютерних засобів обробки сигналів та зображень”

Модульний контроль №2
Білет № 94  


	№ п/п
	Контрольні завдання і запитання
	К-сть балів

	1
	На ПЛІС можна побудувати систему опрацювання сигналів? (так/ні)
	2

	2
	Наведіть і охарактеризуйте основні компоненти нейрокомп’ютера
	5

	3
	Охарактеризуйте основні принципи побудови і організації структури ПФОС
	9

	4
	Наведіть схему та поясніть принцип концепції опрацювання сигналів на декількох швидкостях на прикладі інтерполяції з цілим кроком
	9

	5
	Поясніть, чому вигляд АЧХ для різних гармонік в заданому інтервалі не відрізняються між собою
	10

	
	Сумарна кількість балів:
	35


Екзаменатор_____________________ доц. к.т.н. Ваврук Є. Я.
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НАЦІОНАЛЬНИЙ УНІВЕРСИТЕТ „ЛЬВІВСЬКА ПОЛІТЕХНІКА”

Інститут ІКТА                                                        Кафедра ЕОМ

Спеціальність СКС, КСМ                                   Семестр 10

Дисципліна „ Проектування комп’ютерних засобів обробки сигналів та зображень”

Модульний контроль №2
Білет № 95  


	№ п/п
	Контрольні завдання і запитання
	К-сть балів

	1
	Гармонійне опрацювання сигналів – це....
	2

	2
	Визначити продуктивність нейрокомпютера при таких вхідних даних: Nx=64, Nw=1, F = 64Гц
	5

	3
	Апаратна реалізація мультипроцесорної мережі на базі TMS320C4x
	9

	4
	Вікна та їх основні параметри: кореляція ділянок, що перекриваються
	9

	5
	Опишіть і поясніть процедуру виконання операцій на векторному співпроцесорі нейрокомп’ютера
	10

	
	Сумарна кількість балів:
	35


Екзаменатор_____________________ доц. к.т.н. Ваврук Є. Я.
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НАЦІОНАЛЬНИЙ УНІВЕРСИТЕТ „ЛЬВІВСЬКА ПОЛІТЕХНІКА”

Інститут ІКТА                                                        Кафедра ЕОМ

Спеціальність СКС, КСМ                                   Семестр 10

Дисципліна „ Проектування комп’ютерних засобів обробки сигналів та зображень”

Модульний контроль №2
Білет № 96  


	№ п/п
	Контрольні завдання і запитання
	К-сть балів

	1
	Гармонійне опрацювання сигналів – це....
	2

	2
	Визначити продуктивність нейрокомпютера при таких вхідних даних: Nx=1, Nw=128, F = 10КГц
	5

	3
	Вікна та їх основні параметри: кореляція ділянок, що перекриваються
	9

	4
	Наведіть функціональну схему проходження сигналу через дециматор, поясніть принцип роботи і призначення його вузлів
	9

	5
	Наведіть основні особливості і параметри реалізації ШПФ на нейрокомп’ютері
	10

	
	Сумарна кількість балів:
	35
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НАЦІОНАЛЬНИЙ УНІВЕРСИТЕТ „ЛЬВІВСЬКА ПОЛІТЕХНІКА”
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Дисципліна „ Проектування комп’ютерних засобів обробки сигналів та зображень”

Модульний контроль №2
Білет № 97  


	№ п/п
	Контрольні завдання і запитання
	К-сть балів

	1
	Які дві задачі розв’язуються при гармонійному опрацюванні сигналів?
	2

	2
	Визначити продуктивність нейрокомпютера при таких вхідних даних: Nx=1, Nw=1, F = 1КГц
	5

	3
	Вікна та їх основні параметри
	9

	4
	Опишіть структурну схему процесора NM6403
	9

	5
	Наведіть схему АЦП в системах відтворення компакт-дисків, поясніть функціональне призначення вузлів та принцип її роботи
	10

	
	Сумарна кількість балів:
	35
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Дисципліна „ Проектування комп’ютерних засобів обробки сигналів та зображень”

Модульний контроль №2
Білет № 98  


	№ п/п
	Контрольні завдання і запитання
	К-сть балів

	1
	Концепція опрацювання сигналів на декількох швидкостях
	2

	2
	Визначити продуктивність нейрокомп’ютера при таких вхідних даних: Nx=1, Nw=1, F = 1КГц
	5

	3
	Наведіть і охарактеризуйте базову структура нейроприскорювача на основі ПОС
	9

	4
	Вікна та їх основні параметри: паразитна амплітудна модуляція спектру
	9

	5
	Поясніть, яким чином залежать параметри опрацювання радіолокаційної інформації від частоти повторення імпульсів
	10

	
	Сумарна кількість балів:
	35


Екзаменатор_____________________ доц. к.т.н. Ваврук Є. Я.
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Дисципліна „ Проектування комп’ютерних засобів обробки сигналів та зображень”

Модульний контроль №2
Білет № 99  


	№ п/п
	Контрольні завдання і запитання
	К-сть балів

	1
	Які дві задачі розв’язуються при гармонійному опрацюванні сигналів?
	2

	2
	Визначити продуктивність нейрокомпютера при таких вхідних даних: Nx=128, Nw=1, F = 64КГц
	5

	3
	Вікна та їх основні параметри
	9

	4
	Опишіть структурну схему нейрообчислювача на основі ADSP2106x
	9

	5
	Яким чином пов’язані „Гармонійний аналіз кінцевих масивів даних” і ДПФ
	10

	
	Сумарна кількість балів:
	35


Екзаменатор_____________________ доц. к.т.н. Ваврук Є. Я.
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Дисципліна „ Проектування комп’ютерних засобів обробки сигналів та зображень”

Модульний контроль №2
Білет № 100  


	№ п/п
	Контрольні завдання і запитання
	К-сть балів

	1
	Скільки ієрархічних рівнів опрацювання радіолокаційної інформації Ви знаєте?
	2

	2
	Як здійснюється обчислення функцій на персептроні?
	5

	3
	Охарактеризуйте основні принципи побудови і організації структури ПФОС
	9

	4
	Наведіть схему та поясніть принцип концепції опрацювання сигналів на декількох швидкостях на прикладі інтерполяції з цілим кроком
	9

	5
	Опишіть і поясніть процедуру виконання операцій на векторному співпроцесорі нейрокомп’ютера
	10

	
	Сумарна кількість балів:
	35
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НАЦІОНАЛЬНИЙ УНІВЕРСИТЕТ „ЛЬВІВСЬКА ПОЛІТЕХНІКА”
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Дисципліна „ Проектування комп’ютерних засобів обробки сигналів та зображень”

Модульний контроль №2
Білет № 101
	№ п/п
	Контрольні завдання і запитання
	К-сть балів

	1
	Наведіть області промислового використання даних при опрацюванні сигналів на декількох швидкостях
	2

	2
	Визначити продуктивність нейрокомпютера при таких вхідних даних: Nx=1, Nw=2, F = 20МГц
	5

	3
	Розподілення функціонального програмного забезпечення на мережі процесорів мультипроцесорної мережі на базі TMS320C4x
	9

	4
	Опишіть як обчислюється продуктивність нейропроцесора на базі ПОС
	9

	5
	Як відрізняються між собою алгоритми опрацювання сигналів та зображень?
	10

	
	Сумарна кількість балів:
	35


Екзаменатор_____________________ доц. к.т.н. Ваврук Є. Я.

Затверджено на засіданні кафедри  ЕОМ. Протокол №1 від 29 серпня 2006 року

Завідувач кафедри________________ проф. д.т.н. Мельник А.О.
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НАЦІОНАЛЬНИЙ УНІВЕРСИТЕТ „ЛЬВІВСЬКА ПОЛІТЕХНІКА”

Інститут ІКТА                                                        Кафедра ЕОМ

Спеціальність СКС, КСМ                                   Семестр 10

Дисципліна „ Проектування комп’ютерних засобів обробки сигналів та зображень”

Модульний контроль №2
Білет № 102  


	№ п/п
	Контрольні завдання і запитання
	К-сть балів

	1
	Наведіть особливості вторинного опрацювання радіолокаційної інформації
	2

	2
	Визначити продуктивність нейрокомпютера при таких вхідних даних: Nx=1, Nw=1, F = 1Гц
	5

	3
	Вікна та їх основні параметри: еквівалентна шумова полоса
	9

	4
	Наведіть схему та поясніть принцип концепції опрацювання сигналів на декількох швидкостях на прикладі децимації з цілим кроком
	9

	5
	Визначте і охарактеризуйте порівняльні характеристики нейроприскорювачів на базі ПОС
	10

	
	Сумарна кількість балів:
	35


Екзаменатор_____________________ доц. к.т.н. Ваврук Є. Я.

Затверджено на засіданні кафедри  ЕОМ. Протокол №1 від 29 серпня 2006 року

Завідувач кафедри________________ проф. д.т.н. Мельник А.О.

НАЦІОНАЛЬНИЙ УНІВЕРСИТЕТ „ЛЬВІВСЬКА ПОЛІТЕХНІКА”

Інститут ІКТА                                                        Кафедра ЕОМ

Спеціальність СКС, КСМ                                   Семестр 10

Дисципліна „ Проектування комп’ютерних засобів обробки сигналів та зображень”

Модульний контроль №2
Білет № 103  


	№ п/п
	Контрольні завдання і запитання
	К-сть балів

	1
	Гармонійне опрацювання сигналів – це....
	2

	2
	Визначити необхідну продуктивність 32-х точкового процесора ШПФ, за основою2, на ПЛІС при частоті поступлення вхідних даних 4МГц.
	5

	3
	Наведіть схему та поясніть принцип концепції опрацювання сигналів на декількох швидкостях на прикладі інтерполяції з цілим кроком
	9

	4
	Наведіть приклад і охарактеризуйте схему реалізації нейрообчислювача на основі ADSP2106x
	9

	5
	Поясніть роботу алгоритму обмежувача і погодженого фільтра мультипроцесорної мережі на базі TMS320C4x
	10

	
	Сумарна кількість балів:
	35


Екзаменатор_____________________ доц. к.т.н. Ваврук Є. Я.

Затверджено на засіданні кафедри  ЕОМ. Протокол №1 від 29 серпня 2006 року

Завідувач кафедри________________ проф. д.т.н. Мельник А.О.
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НАЦІОНАЛЬНИЙ УНІВЕРСИТЕТ „ЛЬВІВСЬКА ПОЛІТЕХНІКА”

Інститут ІКТА                                                        Кафедра ЕОМ

Спеціальність СКС, КСМ                                   Семестр 10

Дисципліна „ Проектування комп’ютерних засобів обробки сигналів та зображень”

Модульний контроль №2
Білет №104  


	№ п/п
	Контрольні завдання і запитання
	К-сть балів

	1
	Наведіть області застосування нейрокомп’ютера
	2

	2
	Наведіть основні параметри радіолокаційної, які впливають на характеристики засобів обробки 
	5

	3
	Наведіть схему та поясніть необхідність багатокаскадного перетворення частоти дискретизації
	9

	4
	Опишіть структурну схему нейрокомп’ютера NEURO TURBO (фірми Fujіtsu)
	9

	5
	Поясніть, чому вигляд АЧХ для різних гармонік в заданому інтервалі не відрізняються між собою
	10

	
	Сумарна кількість балів:
	35


Екзаменатор_____________________ доц. к.т.н. Ваврук Є. Я.

Затверджено на засіданні кафедри  ЕОМ. Протокол №1 від 29 серпня 2006 року

Завідувач кафедри________________ проф. д.т.н. Мельник А.О.
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НАЦІОНАЛЬНИЙ УНІВЕРСИТЕТ „ЛЬВІВСЬКА ПОЛІТЕХНІКА”

Інститут ІКТА                                                        Кафедра ЕОМ

Спеціальність СКС, КСМ                                   Семестр 10

Дисципліна „ Проектування комп’ютерних засобів обробки сигналів та зображень”

Модульний контроль №2
Білет № 105 


	№ п/п
	Контрольні завдання і запитання
	К-сть балів

	1
	Наведіть області промислового використання даних при опрацюванні сигналів на декількох швидкостях
	2

	2
	Визначити необхідну продуктивність 8-ми точкового процесора ШПФ, за основою2, на ПЛІС при частоті поступлення вхідних даних 5МГц.
	5

	3
	Наведіть особливості побудови і основні параметри уніфікованої системи обробки, відображення, керування і діагностики радіолокаційних комплексів нового покоління
	9

	4
	Опишіть організацію нейроприскорювачів на базі ПЛІС
	9

	5
	Поясніть, чому при формуванні АЧХ появляються бокові „викиди”
	10

	
	Сумарна кількість балів:
	35


Екзаменатор_____________________ доц. к.т.н. Ваврук Є. Я.

Затверджено на засіданні кафедри  ЕОМ. Протокол №1 від 29 серпня 2006 року
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НАЦІОНАЛЬНИЙ УНІВЕРСИТЕТ „ЛЬВІВСЬКА ПОЛІТЕХНІКА”

Інститут ІКТА                                                        Кафедра ЕОМ

Спеціальність СКС, КСМ                                   Семестр 10

Дисципліна „ Проектування комп’ютерних засобів обробки сигналів та зображень”

Модульний контроль №2
Білет № 106 


	№ п/п
	Контрольні завдання і запитання
	К-сть балів

	1
	Скільки ієрархічних рівнів опрацювання радіолокаційної інформації Ви знаєте?
	2

	2
	Охарактеризуйте засоби, що лежать в основі побудови нейрообчислювача
	5

	3
	Вікна та їх основні параметри: підсилення і втрати перетворення
	9

	4
	Наведіть схему та поясніть принцип концепції опрацювання сигналів на декількох швидкостях на прикладі інтерполяції з цілим кроком
	9

	5
	Яким чином пов’язані „Гармонійний аналіз кінцевих масивів даних” і ДПФ
	10

	
	Сумарна кількість балів:
	35


Екзаменатор_____________________ доц. к.т.н. Ваврук Є. Я.

Затверджено на засіданні кафедри  ЕОМ. Протокол №1 від 29 серпня 2006 року
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Інститут ІКТА                                                        Кафедра ЕОМ

Спеціальність СКС, КСМ                                   Семестр 10

Дисципліна „ Проектування комп’ютерних засобів обробки сигналів та зображень”

Модульний контроль №2
Білет №107


	№ п/п
	Контрольні завдання і запитання
	К-сть балів

	1
	Наведіть особливості первинного опрацювання радіолокаційної інформації
	2

	2
	Як визначається точність обчислення на нейрокомп’ютерах
	5

	3
	Наведіть схему та поясніть необхідність багатокаскадного перетворення частоти дискретизації
	9

	4
	Вікна та їх основні параметри: підсилення і втрати перетворення
	9

	5
	Опишіть і поясніть процедуру виконання операцій на векторному співпроцесорі нейрокомп’ютера
	10

	
	Сумарна кількість балів:
	35


Екзаменатор_____________________ доц. к.т.н. Ваврук Є. Я.
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Дисципліна „ Проектування комп’ютерних засобів обробки сигналів та зображень”

Модульний контроль №2
Білет №108


	№ п/п
	Контрольні завдання і запитання
	К-сть балів

	1
	Гармонійне опрацювання сигналів – це....
	2

	2
	Визначити продуктивність нейрокомпютера при таких вхідних даних: Nx=1, Nw=1, F = 20Гц
	5

	3
	Вікна та їх основні параметри: кореляція ділянок, що перекриваються
	9

	4
	Опишіть структурну схему нейрообчислювача на основі ADSP2106x
	9

	5
	Поясніть, яким чином залежать параметри опрацювання радіолокаційної інформації від частоти повторення імпульсів
	10

	
	Сумарна кількість балів:
	35


Екзаменатор_____________________ доц. к.т.н. Ваврук Є. Я.

Затверджено на засіданні кафедри  ЕОМ. Протокол №1 від 29 серпня 2006 року
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ПИТАННЯ 

“Комп’ютерні засоби обробки сигналів та зображень”

5 курс, 10 семестр

	Тема 6

Реалізація алгоритмів обробки сигналів на ПЛІС

(С+М)
	Використання ПЛІС  для високопродуктивної цифрової обробки сигналів та зображень

Однокристальна реалізація ШПФ на ПЛІС.

Оцінка продуктивності вузла виконання операцій ШПФ на ПЛІС

Загальна структурна схема реалізації обробки сигналів на ПЛІС

Структура потокового (ковзаючого) процесора ШПФ

	Тема 8

Проектування систем і процесорів обробки радіолокаційної інформації

(С+М)
	1.Ієрархічність засобів обробки радіолокаційної інформації.

Ієрархічність засобів обробки радіолокаційної інформації

Особливості первинної обробки радіолокаційної інформації

Особливості вторинної обробки радіолокаційної інформації

Особливості третинної обробки радіолокаційної інформації

2.Особливості обробки радіолокаційної інформації 

Особливості обробки радіолокаційної інформації

3. Вибір параметрів радіолокаційної станції, які впливають на характеристики засобів обробки

Основні параметри радіолокаційної, які впливають на характеристики засобів обробки 

Вплив виду сигналу на параметри радіолокаційної обробки

Залежність параметрів обробки радіолокаційної інформації від частоти повторення імпульсів

4. Архітектура уніфікованої системи обробки, відображення, керування і діагностики радіолокаційних комплексів нового покоління.

Вимоги до уніфікованої системи обробки, відображення, керування і діагностики радіолокаційних комплексів нового покоління

Склад уніфікованої системи обробки, відображення, керування і діагностики радіолокаційних комплексів нового покоління

Елементна база уніфікованої системи обробки, відображення, керування і діагностики радіолокаційних комплексів нового покоління

Архітектура уніфікованої системи обробки, відображення, керування і діагностики радіолокаційних комплексів нового покоління

5. Мультипроцесорна мережа на базі TMS320C4x

Апаратна реалізація мультипроцесорної мережі на базі TMS320C4x

Первинна обробка радіолокаційної інформації на мультипроцесорній мережі на базі TMS320C4x

Алгоритм обмежувача мультипроцесорної мережі на базі TMS320C4x

Погоджений фільтр мультипроцесорної мережі на базі TMS320C4x

Розподілення функціонального програмного забезпечення на мережі процесорів мультипроцесорної мережі на базі TMS320C4x

Розподілення модулів функціонального програмного забезпечення на мережі процесорів мультипроцесорної мережі на базі TMS320C4x

6. Пристрій формування і обробки сигналів. /ПФОС/

Принцип побудови і структура ПФОС

Технічна реалізація модуля ПФОС

Склад і режими роботи ПФОС

	Тема 9 Використання  нейрокомп’ютерів для обробки  сигналів та зображень (С+М)
	1. Визначення нейрокомп’ютера

Визначення нейрокомп’ютера

Елементна база нейрокомп’ютера

Області застосування нейрокомп’ютера

Напрямки розвитку обчислювальних систем з масовим паралелізмом

Основні компоненти нейрокомп’ютера

Базова структура нейроприскорювача на основі ПОС

Порівняльні характеристики нейроприскорювачів на базі ПОС

Реалізація нейрообчислювача на основі ADSP2106x

Описати структурну схему нейрообчислювача на основі ADSP2106x

Реалізація нейрообчислювача на основі TMS320C4x

Описати структурну схему нейрообчислювача на основі TMS320C4x

Реалізація нейрообчислювача на основі TMS320C44

Описати структурну схему нейрообчислювача на основі TMS320C44

Реалізація нейрокомп’ютера NEURO TURBO (фірми Fujіtsu)

Описати структурну схему нейрокомп’ютера NEURO TURBO (фірми Fujіtsu)

Організація нейроприскорювачів на базі ПЛІС
Реалізацію ШПФ на базі процесора Л1879ВМ1(NM6403)

Описати структурну схему процесора NM6403

Організація векторного співпроцесора в процесорі  NM6403

Структура операційного пристрою векторного співпроцесора в процесорі  NM6403

Обчислення продуктивності нейропроцесора на базі ПОС

Організація паралельних обчислень в алгоритмах ШПФ на процесорі NM6403

Описати  процес обчислення скалярного добутку
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Продуктивність обчислення на нейрокомп’ютерах

Точність обчислення на нейрокомп’ютерах 

Продуктивність функцій прямого і зворотного ШПФ на процесорі NM6403

	Тема 11

Використання віконної обробки при гармонійному аналізі сигналів методом ДПФ

(С+М)
	Загальні поняття про гармонійну обробку

Гармонійний аналіз кінцевих масивів даних і ДПФ

Просочування гармонійних складових

Вікна та їх основні параметри

Вікна та їх основні параметри: еквівалентна шумова полоса

Вікна та їх основні параметри: підсилення і втрати перетворення

Вікна та їх основні параметри: кореляція ділянок, що перекриваються

Вікна та їх основні параметри: паразитна амплітудна модуляція спектру

Вікна та їх основні параметри: максимальні втрати перетворення

Вікна та їх основні параметри: мінімальна допустима смуга частот


	Цифрове опрацювання сигналів три декількох швидкістях
	Області промислового використання даних при опрацюванні сигналів на декількох швидкостях

Концепція опрацювання сигналів на декількох швидкостях

Концепція опрацювання сигналів на декількох швидкостях: децимація з цілим кроком

Концепція опрацювання сигналів на декількох швидкостях: інтерполяця з цілим кроком

Багаточастотне перетворення частоти дискретизації

Визначення кількості каскадів і кроків децимації

Функціональна схема проходження сигналу через дециматор-інтерполятор

Наведіть схему АЦП в системах відтворення компакт-дисків, поясніть функціональне призначення вузлів та принцип її роботи
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